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Johdanto

TECHNION

Nosturin xCrane-ohjausjarjestelmaa kaytetaan erityyppisten nosturien
hallintaan. Tassa kayttboppaassa on xCrane-ohjausjarjestelman turvallista
ja tehokasta kayttéa varten ohjeet, joiden avulla voit maksimoida
tuottavuuden.

Jarjestelman turvallinen ja tehokas kaytto takaa parhaan mahdollisen
suorituskyvyn ja taloudellisen tuoton konesijoitukselle. Tasta syysta
suosittelemme vahvasti, etta luet nama ohjeet huolellisesti ennen
jarjestelman kayttoa.

Tama kayttdohje on laadittu ja koottu siten, ettd sen jarjestelmallinen
lukeminen antaa selkean kuvan ohjausjarjestelman rakenteesta,
toteutuksesta ja kaytosta.

Kayttdoppaan ensimmaisessa osassa kasitelladn ohjausjarjestelmaan
liittyvia turvallisuusasioita.

Toisessa osassa luodaan yleiskatsaus jarjestelman arkkitehtuuriin ja
graafiseen kayttolittymaan, jota seuraa yksityiskohtainen esitys graafisen
kayttoliittyman kautta ohjattavista toiminnoista.

Kaikki tassa oppaassa esitetyt tekniset tiedot, toiminnot ja ohjeet perustuvat
viimeisimpiin jarjestelman tietoihin, jotka olivat saatavilla taman
kayttdoppaan version laadinnan ajankohtana. Koska jarjestelmaa
kehitetdan jatkuvasti, valmistaja pidattéda oikeuden tehda tuotteeseen
muutoksia ilman ennakkoilmoitusta.
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1 Jarjestelman turvallisuus
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1.1 Yleiset varoitukset

Ohjausjarjestelman kayttoon sisaltyy seikkoja, jotka ovat tarkeitd koneen
turvallisen kaytén kannalta. Kayttajien on noudatettava naita. Varoitusten
laiminlyonti mitatoi takuun.

Huoltotoiden tekeminen, kun jarjestelmaan on kytketty virta ja kone
on paineistettu, voi aiheuttaa kuoleman tai vakavan vamman.

Katkaise jarjestelmasta virta ja paasta paine koneesta aina ennen
huoltotoita.

Vain koulutettu henkilosto saa kayttaa ja saataa xCrane-
jarjestelmaal!

Tassa oppaassa parametreille annetut esimerkkiarvot ovat
ohjearvoja, eivit ihanteellisia arvoja kaikille koneille.

Hitsaaminen moduulien liittimien ollessa kytkettyina voi vaurioittaa
jarjestelmaa.
Irrota aina kaikki moduulien liittimet ennen hitsaustoita.
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Kaytda CAN-vayldassa aina erityista CAN-kaapelia, jossa on kierretty
ja suojattu pari.
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2 Jarjestelman arkkitehtuuri
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Jarjestelma perustuu alykkaisiin elektronisiin ohjausyksikdihin, jotka on

litetty CAN-vaylan kautta. Jarjestelman paadkomponentit ovat Technion-
nayténohjain, Technion-ohjausyksikké TEC152 ja kahvat. Jarjestelmaa

voidaan kayttaa myods ilman nayttéa.
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3

Navigointi
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3.1 Tyonakyma

Tybnakymassa kayttaja voi vaihtaa kayttajaa, kyseisen kayttajan nopeutta ja
kayttotilaa. Anturitiedot nakyvat tydnakyman vasemmassa reunassa.
Ylapalkissa on joitakin kaytettavissa olevia jarjestelmakuvakkeita. Nosturin
valmistajan jarjestelmakokoonpano maarittaa, mitka tydnakyman kuvakkeet
ovat nakyvissa.

14 TECHNION
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3.1.1 Symbolien kuvaukset

Jarjestelman paivamaara ja aika

Jos tdma painikkeen symboli on

nakyvissa, jarjestelmassa on vikoja.

Vikaloki voidaan avata painiketta

painamalla.

Jos varoituskolmio on oranssi,

jarjestelmassa on aktiivisia vikoja.

Jos painikkeen symboli on nakyvissa,
jarjestelmaan on liitetty USB-muistitikku
ja USB-asetuksia voidaan kayttaa.

Hydraulijarjestelman paine.

Nayttaa ulkoisen anturin mittaaman
paineen.

Tama anturi on lisdvaruste.
Ulkolampatila. Nayttaa ulkoisen anturin
mittaaman ympariston lampétilan. TAma
anturi on lisdvaruste.

Hydrauliéljyn lampétila.

Nayttda ulkoisen anturin mittaaman
Oljyn [dmpdtilan. Tdma anturi on
lisdvaruste.

Kayttdjannite.
Jannite luetaan sisaisesti xCrane-
moduulissa.

Ylikuormituksen ilmaisin.
. . Mittaa noston puomin hydraulipainetta
ja laskee paineen avulla, vaarantaako

kuorma koneen tasapainon. Osoittimella
on kolme tilaa: OK, varoitus ja halytys.
Tama anturi on lisdvaruste.
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Kayttajan penkin ilmaisin ja avoimen/
suljetun oven ilmaisin.

Jos nosturissa on
penkkikytkinturvatoiminto, nosturia ei
voi kayttaa, jos kayttaja ei ole kayttajan
penkilla. Penkin tila nakyy nayton
symbolissa. Jos symboli on vihrea,
kayttaja istuu kunnolla kayttajan
penkilld. Symboli on oranssi, kun penkki
on tyhja.

Kun oven symboli on nakyvissa, ovi on
auki.

Jos symboli on vihrea ja oranssi,
kayttajan tilapainen lasnaolotila on
aktiivinen. Kuvakkeen vasemmalla
puolella oleva vihrea ja oranssi palkki
osoittaa jaljella olevan ennalta
maaritetyn ajan.

Tama anturi on lisavaruste.

Kelluntatila aktiivinen.

Tama symboli on nakyvissa, jos kayttaja
on aktivoinut kelluntatilan kytkimesta.
Tassa tilassa nosturin nosto-, puomi- ja
kaantoventtiilit ovat kelluntatilassa, jotta
voidaan varmistaa, etta nosturi seuraa
vaunua.

Nosturi ei ole "kotona” eika se ole
aktiivinen. Kahvat on aktivoitu
ohjaamaan muita toimintoja, kuten
tukijalkojen liikuttamista.

Nosturi ei ole "kotona” ja se on
aktiivinen. Kahvat on aktivoitu nosturin
siirtdmista varten.

Nosturi on "kotona” eika se ole
aktiivinen.
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Nosturi on "kotona” ja se on aktiivinen.

Tukijalat eivat ole "kotona” eivatka ne
ole aktiivisia. Kahvat on aktivoitu
ohjaamaan muita toimintoja, kuten
nosturin liikkuttamista.

Tukijalat eivat ole "kotona” ja ne ovat
aktiivisia. Kahvat on aktivoitu
tukijalkojen siirtdmista varten.

Tukijalat ovat "kotona” ja ne eivat ole
aktiivisia.

Tukijalat ovat "kotona” ja ne ovat
aktiivisia.

Jarjestelmassa on ohjaustoiminto, mutta
sita ei ole aktivoitu.

Ohjaus kahvoilla aktivoitu.

Akselilukko on otettu kayttédn ja
aktiivinen, jos tdma symboli on
nakyvissa.

EEENE AR

Vaunun ajovoimansiirto aktivoitu.

Tasauspyoraston lukko on aktiivinen.
Tasauspyoraston lukitustoimintoa
voidaan kayttaa vaunun
ajovoimansiirron kanssa.

Vaunun jarru on aktiivinen.

Vinssin ohjaus poistettu kaytdsta.

Vinssin ohjaus kaytossa.

TECHNION 17
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Vaunun vetoaisan ohjaus poistettu
kaytosta.

Vaunun vetoaisan ohjaus on kaytdssa.

Oljynsuodattimen paineenkytkimen
ilmaisin.

Hydraulidljyn vahaisen maaran ilmaisin.

7
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Radio-ohjauksen ilmaisin.

Sininen symboli ilmaisee suuren
radiosignaalin voimakkuuden.
Keltainen symboli ilmaisee pienen
radiosignaalin voimakkuuden.
Punainen symboli ilmaisee
radiosignaalin menetyksen.

Harmaa symboli ilmaisee, etta radio-
ohjaus ei ole kaytossa.
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3.1.2

TECHNION

Ponnahdusikkunoiden tiedot

Jos CAN-yhteys TEC152-ohjaimen ja nayton valilla on estynyt, seuraava
ponnahdusikkuna tulee nakyviin.

Q vrie

Kommunikointi virhe!

A VAROITUS

CAN-kahvan tiedonsiirtovirhe

Vikaponnahdusikkuna ilmoittaa kayttajalle, missa vika on havaittu (kahva,
venttiilin ohjaus tai sy6tto).

Jos jarjestelman jannite laskee tietyn tason alapuolelle, tilanne ilmoitetaan
kuljettajalle seuraavalla ponnahdusikkunalla.

A VAROITUS

Alijannite havaittu!

Jos alijannitetilanne toteutuu, kaikki nosturin liikkeet pysahtyvat.
Jarjestelman tulisi palautua tasta tilanteesta, ja tydskentely voi jatkua kahvat
keskittamalla. Ponnahdusikkuna voidaan kuitata painamalla OK-painiketta.

19
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3.2 Paasivun painikkeet

Paatyonakymassa voidaan muuttaa useita asetuksia.
Valikko

Yleisnopeus

Kuljettajan valinta

USB-asetukset

Nosturin ohjaustila

o &~ N =

Jos jokin valinnoista (2, 3 tai 5) on aktiivinen, muut valikot ja valinnat eivat
ole kaytettavissa.

3.2.1 Kuljettajan valinta

Kuljettajan valintavalikko voidaan aktivoida painamalla tydnakyman
oikeassa reunassa olevaa painiketta. Jarjestelmassa on kuusi kayttajaa, ja
jokaisella kayttajalla voi olla omat parametrinsa.

20 TECHNION
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3.2.2 Yleisnopeus

Yleisnopeuden asetus voidaan aktivoida painamalla tydndkyman oikeassa
reunassa olevaa painiketta. Arvo voidaan asettaa liukusaatimella. Jokaisella
kayttajalla voi olla oma yleisnopeutensa (lisatietoja yleisnopeudesta ja
Technion Quick Trim -ominaisuudesta on sivulla 57).

3.2.3 Nosturin ohjaustila

Nosturin kayttétilan valinta aktivoidaan painamalla tydnakyman oikeassa
reunassa olevaa painiketta. Valittavissa olevat tilat riippuvat nosturin
valmistajan jarjestelmakokoonpanosta. Aktiivinen ohjaustila naytetaan tilan
valintapainikkeen paalla.

TECHNION 21
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3.24 USB-asetukset

Jos USB on liitetty ja symboli on aktiivinen, USB-asetuksiin paasee
painamalla tydnakyman oikeassa reunassa olevaa painiketta.

3.2.5 Valikko

Siirry valikkoon painiketta painamalla.

22 TECHNION
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4

Kayttotilat
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xCrane-jarjestelmassa on erilaisia kayttotiloja, joita voidaan kayttaa nosturin
kanssa. Tassa luvussa on tietoja kayttotiloista ja niiden kaytosta.

Kysy jalleenmyyijalta kayttétiloista.
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4.1

TECHNION

Keskeytystila

Jos nosturi asetetaan keskeytystilaan, kaikki nosturin paatoiminnot
poistetaan kaytdsta. Nosturin symbolin vari osoittaa keskeytystilan tilan.

Keskeytystila on aktiivinen.

Keskeytystila ei ole aktiivinen.

Oletusasetuksena keskeytystila voidaan aktivoida naytosta. Vaihtoehtoisesti
nosturin valmistaja voi konfiguroida ulkoisen kytkimen, jota kaytetaan
keskeytystilan aktivointiin.

Paina nosturin symbolia kahden sekunnin ajan. Nayttdon tulee
ponnahdusikkuna, jossa kerrotaan nosturin olevan nyt keskeytetty. Poistu
keskeytystilasta painamalla ponnahdusikkunan "Kylla"-painiketta.

ey

f\«) ILMOITUS

Nosturi keskeytetty Aktivoi nosturi?

25
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4.2 Tukijalkojen ohjaus

Tukijalkoja voidaan ohjata kahvan Y-akselilla tai erillisella peukalopydralla
tai painikkeilla.

Jos kaytetdan kahvan Y-akselia, tukijalkojen ohjaus on otettava kayttéon
kytkimella.

Tukijalkojen ohjaustila nakyy tydnakymassa nosturin kuvan alla. Jos
jarjestelmaan ei ole konfiguroitu tukijalkoja, symboli ei nay lainkaan.
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4.3

TECHNION

Kahvoilla ohjaamisen tila

Ohjaustila voidaan aktivoida painamalla ohjaustilan kytkinta kojelaudassa.

Vaihtoehtoisesti xCrane voi tunnistaa ohjaustilan automaattisesti traktorin
ohjausjarjestelmasta.

Kun ohjaustila on aktivoitu, kahvojen toiminta muuttuu. Rotaattorin liike ei
ole kaytettavissa, ja kahvat ohjaavat ohjausventtiilia sen sijasta.

Vaihtoehtoisesti ohjausta voidaan hallita erillisella peukalopyéralla, jolloin
aktivointikytkinta ei tarvita eik& nosturin ohjaimia poisteta kaytosta.

Alla olevat symbolit osoittavat ohjaustilan tilan. Kun symboli on sininen,
ohjaus kahvoilla -tila on aktivoitu. Jos symbolit eivat ndy naytéssa,
ohjaaminen kahvoilla ei ole kaytettavissa.

27
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44 Akselilukko

Akselin lukitustila voidaan aktivoida painamalla akselin lukitustilan kytkinta
kojelaudassa. Vaihtoehtoisesti xCrane voi tunnistaa akselin lukitustilan
automaattisesti kokoonpanosta ja traktorin ohjausjarjestelmasta.

Alla oleva symboli osoittaa akselilukon tilan. Jos symboli on nakyvissa,
akselilukko on kaytdssa ja aktiivinen. Jos akselin lukitustoimintoa ei ole
konfiguroitu jarjestelmaan, symboli ei nay lainkaan.

TECHNION
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4.5 Vaunun vetoaisan ohjaus

Vaunun vetoaisaa voidaan ohjata aktivoimalla vetoaisan ohjauksen
kayttdonottokytkin tai vaihtoehtoisesti xCrane-jarjestelma voi tunnistaa
koneen ajonopeuden ja aktivoida vetoaisan ohjauksen automaattisesti. Alla
oleva symboli osoittaa, onko vetoaisan ohjaus aktivoitu.

—
O
Ll

Vetoaisan ohjausta voi kayttdad vasemman tai oikean kahvan X-akselilla tai
erillisella peukalopyéralla. Nosturin ohjaimet voidaan kytkea pois kaytosta
vetoaisan ohjauksen ajaksi. Tama tehdaan erillisella konfiguroinnilla.
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4.6 Vaunun ajovoimansiirto

Vaunun ajovoimansiirtoa voidaan ohjata xCrane-jarjestelmasta.
Ajovoimansiirto aktivoidaan manuaalisesti jarjestelmaan liitetyilla
suuntakytkimilla tai se voidaan aktivoida automaattisesti koneen
ajosuunnan ja nopeuden perusteella.

Jarjestelmassa on kaksi ajovoimansiirtotyyppia: ON-OFF-ohjattu ja
proportionaalisesti ohjattu. ON—OFF-ohjausta voidaan hallita kytkimilla tai
koneen ajosuunnan ja nopeuden avulla. Proportionaalista ohjausta voidaan
kayttda potentiometrilla tai koneen ajosuunnan ja nopeuden avulla.

Alla oleva symboli osoittaa, ettd vaunun ajovoimansiirto on aktiivinen.

4.6.1 Tasauspyoraston lukko

Tasauspyoraston lukon ohjaus on lisdominaisuus peravaunuissa, joissa
veto hyédyntaa tasauspyodrastdn lukkomekanismia. Tasauspydrastdn
lukkoa ohjataan kytkimella, ja se kytkeytyy paalle/pois paalta vain
ajovoimansiirron ollessa pois kaytosta. Alla oleva symboli ilmaisee, etta
tasauspyoraston lukko on kaytossa.

4.6.2 Vaunun jarru

30

Vaunun jarrutoiminto on lisdominaisuus, joka toimii vaunun ajovoimansiirron
ohella. Jarru voidaan aktivoida kytkimella tai se voidaan ottaa kayttoon ja
poistaa kaytdsta automaattisesti koneen ajonopeuden perusteella.

Seuraava symboli ilmaisee vaunun jarrun tilan.
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4.7 Vinssin ohjaus

Vinssin ohjaus voidaan aktivoida kytkimelld, ja sitd voidaan ohjata
peukalopydralla.

Jos symboli on harmaa, vinssin ohjaus ei ole kaytdssa ja, jos se on sininen,
vinssin ohjaus on kaytdssa.
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4.8 Kelluntatila

32

xCrane-sovelluksessa on mahdollista kelluttaa nosturia
peravaunukuljetuksen aikana. Kun nosturi on kiinnitetty traktoriin, puomi
voidaan sijoittaa turvallisesti peravaunuun kuljetuksen ajaksi. Kelluntatila
aktivoidaan normaalisti ulkoisella kytkimelld, ja valmistaja voi konfiguroida
kaksi aktivointijaksoa:

1. Jos xCrane on konfiguroitu niin, ettd vahvistusta ei tarvita naytosta: paina
kojelaudan aktivointipainiketta vahintaan 2 sekuntia, vapauta se 0,5-2
sekunnin ajaksi ja paina sitd uudelleen yli 0,3 sekuntia.

2. Jos xCrane on konfiguroitu niin, ettd aktivointi ndytésta on tarpeen: paina
kerran kojelaudan aktivointipainiketta ja vahvista sitten valinta naytosta.

3. Aktivoi kellunta kytkimella. Nayttdévahvistusta ei tarvita.

-

(1) LmoITUS

Aktivoi kellunta?

Tama ponnahdusikkuna tulee nakyviin, jos kellunnan vahvistus on kaytdssa
ja kellunta on aktivoitu. Kelluntapyyntd voidaan hylata painamalla X-
painiketta.

Kelluntatila kytketdan pois paalta painamalla painiketta uudelleen yli 0,5
sekunnin ajan.

Alla oleva symboli nakyy, kun kelluntatila on aktivoitu.

Tarkista jalleenmyyjalta, mika aktivointijakso on konfiguroitu nosturiin.
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4.9 Radio-ohjaustila

ﬁ 160 Bar ((Eﬂ))) __
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xCrane-jarjestelmaa voidaan kayttaa erilaisten radio-ohjainten kanssa.

Radio-ohjaus otetaan kayttddn ja poistetaan kaytdsta kytkimella. Kun
radiolaite poistetaan kaytosta, nayttéon tulee ponnahdusikkuna, joka
ilmoittaa kayttajalle radiolaitteen kayttsta poiston. Kaytdsta poisto tehdaan
painamalla "kylla”-painiketta.

Seuraavat kuvakkeet ilmaisevat radio-ohjauksen tilan.

Sininen symboli osoittaa, etta radiolaite on toiminnassa ja radiosignaalin
voimakkuus on suuri. Keltainen signaali osoittaa, etta radiosignaalin
voimakkuus on pieni. Jos symboli on punainen, yhteys radiolaitteeseen on
katkennut. Kun radio-ohjaus ei ole kaytdssa, symboli on harmaa.

Kun radio-ohjaus on kaytdssa, kuljettajaa ei voi vaihtaa.

Radio-ohjaus voidaan aktivoida naytdn painikkeella. Kuvake muuttuu
siniseksi, kun radiolaite on aktivoitu. Tana aikana kuljettajaa ei voi vaihtaa,
ja kuljettajan symboli on harmaa.
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5

Jarjestelman anturit

TECHNION
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5.1 Ulkolampétila

Jarjestelma voi mitata ulkolampétilan ja nayttda sen ndytén vasemmassa
reunassa.
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5.2

TECHNION

Hydraulioljyn lampaétila

Jarjestelma voi mitata hydraulidljyn 1ampétilan ja nayttda sen naytdn
vasemmassa reunassa.
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5.3 Hydraulijarjestelman paineanturit

Jos hydraulijarjestelman paineanturi on kytketty jarjestelmaan, se nakyy
naytdssa.

Paineanturin avulla kayttaja nakee hydraulijarjestelman kayttépaineen.
Tama auttaa diagnostiikassa.

L

Ky 160 Bar
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54 Kuorman paineanturi

Kuorman paineanturi on yleensa asennettu puomin paasylinteriin. Se voi
mitata paineen ja ilmoittaa kayttajalle, jos kuorma on liian suuri. Alla olevat
symbolit osoittavat kuormituspaineen tilan.

N
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5.5 Hydraulidljyn suodattimen tukkeutumisen ilmaisin

Nosturiin voidaan asentaa hydraulidljyn tukkeutumisen ilmaisin, joka
ilmaisee tukkeutuneen hydraulidljyn suodattimen. Jos tukkeutumisen
ilmaisin on aktiivinen, jarjestelma nayttaa alla olevan symbolin.
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5.6 Hydraulioljyn maaran varoitus

Jarjestelmaan voidaan lisata hydraulidljyn maaran kytkin. Alla oleva symboli
osoittaa, onko hydraulidljyn maara liian vahainen.

Jos hydrauliéljyn maara on liilan vahainen, se laukaisee vian ja nayttaa
seuraavan ponnahdusikkunan tiedot.

A VAROITUS

Hydraulidljyn maara vahainen

Jos kayttaja kuittaa varoituksen, se ponnahtaa uudelleen esiin 1 minuutin
kuluttua.

Kysy jalleenmyyijalta tastd ominaisuudesta.
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Kayttajan lasnaolon tunnistusominaisuudet
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xCrane-jarjestelmaan voidaan konfiguroida erilaisia kuljettajan lasnaolon
tunnistusominaisuuksia.
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6.1 Penkkikytkimen tila

xCrane-ohjausjarjestelmassa on toiminto, joka tunnistaa, istuuko kayttaja
ohjaamossa. Turvatoiminto on valinnainen.

Jos nosturissa on penkkikytkintoiminto, nosturia ei voi kayttaa, jos kayttaja
ei ole kayttajan penkilla. Penkin tila nakyy naytén symbolissa. Symboli on
vihrea, kun kaikki toiminnot ovat toiminnassa ja kayttaja istuu kunnolla
kayttajan penkilla. Symboli on oranssi, kun penkki on tyhja. Jos symboli on
punainen, anturissa on virhe.

Tarkista jalleenmyyjalta, onko nosturissa tdma toiminto.
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6.2 Ovikytkimen tila

XCrane-ohjausjarjestelmassa on toiminto, joka tunnistaa, onko ohjaamon
ovi kunnolla kiinni. Oven asento nakyy naytossa.

Turvaominaisuus on valinnainen ja siind on kolme vaihtoehtoista
konfiguraatiota:

1. Ovikytkin ei ole kaytossa.

2. Ovikytkin on kaytdssa, jolloin toiminnot ovat mahdollisia oven ollessa
kiinni.

3. Ovikytkin on kaytdssa, jolloin toiminnot ovat mahdollisia, kun kayttaja on
vahvistanut olevansa ohjaamossa.

-

(1) LmoITUS

Kuljettaja paikalla?

Tarkista jalleenmyyjalta, onko nosturissa tdma toiminto.
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6.3
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Kuolleen miehen kytkimen tila

xCrane-ohjausjarjestelmassa on "kuolleen miehen” -toiminto. Ominaisuus
on valinnainen, ja se voidaan aktivoida seuraavasti painikkeesta tai
kytkimesta.

Paina painiketta ennalta maaritetyn ajan ja vapauta painike.
Kuolleen miehen tila on aktiivinen ennalta maaritetyn ajan.
Tana aikana tila voidaan aktivoida uudelleen painamalla painiketta.

Kun tilan aktivointiajasta on jaljelld 10 sekuntia, kayttajan kuvake alkaa
vilkkua vihrean ja oranssin valilla.

Nosturin liikkeet eivat ole kaytettavissa, jos tila ei ole aktiivinen.

Tarkista jalleenmyyjalta, onko nosturissa tama toiminto.
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6.4 Tilapaisen lasnaolon tunnistustila

50

Jos jokin edella mainituista lasndolon tunnistustiloista on konfiguroitu
jarjestelmaan, tilapaisen lasnaolon tunnistustila voidaan ottaa kayttéon.
Tama ominaisuus voidaan aktivoida painamalla maaritettya painiketta tai
oikean kahvan Z-akselin ohjausta 2 sekuntia.

Kayttajan tilapainen lasnaolotila voidaan aktivoida myods naytosta. Tila
aktivoidaan painamalla X-painiketta, kun kuljettajan valinta on korostettu ja
kayttajan lasnaolokuvake on oranssi. Kun tdma tila on aktiivinen, nosturia
voidaan kayttaa ennalta maaritetyn ajan. Alla oleva kuvake osoittaa
kayttajan tilapaisen lasnaolotilan. Kuvakkeen vasemmalla puolella oleva
vihrea palkki osoittaa jaljella olevan ennalta maaritetyn ajan.

(]l

Kysy jalleenmyyijalta tastd ominaisuudesta.
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Technion Quick Trim
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71 Johdanto

Technion Quick Trim -ominaisuus mahdollistaa kayttajalle nopean nosturin
nopeuden saatamisen valittéman tarpeen mukaan. Technion Quick Trim on
suunniteltu paivittdiseen tyéhon. Eri tilanteissa tarvitaan erilaisia nosturin
nopeuksia.

Ominaisuus suurentaa tai pienentaa kaikkien toimintojen nopeutta
samanaikaisesti. Technion Quick Trim -toimintoa voi sdataa naytosta tai
kojelautaan asennetusta potentiometrista.

Vahvista Quick Trim -konfiguraatio jalleenmyyjalta.
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7.2 Nopeuden asetusprosessi

Nosturin nopeutta sdadetaan kolmella parametrilla: maksiminopeus,
hidastin ja Technion Quick Trim.

Kun Technion Quick Trim -asetus on 100 %, nosturi liikkuu
maksiminopeuden asetusten mukaisesti. Hidastimella ei ole lainkaan
vaikutusta. S&3ada ensin maksiminopeus, kun Technion Quick Trim -arvoksi
on asetettu 100 %.

Kayttamalla pienempia Quick Trim -arvoja kayttaja voi saataa eri liikkkeiden

valistd hidastusta. Hidastuksen saatamiseksi voidaan esimerkiksi pienentad
Quick Trim -arvo 50 prosenttiin. Kayttaja voi sitten kokea, miten hidastimen
parametrit vaikuttavat jarjestelmaan.

Kun hidastimen parametrit tayttavat kayttajan vaatimukset,
maksiminopeuden ja hidastimen parametrien nopeuden asetusprosessi on
valmis. Technion Quick Trim voidaan nyt saataa nykyisen tyétilan mukaan.
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7.3

TECHNION

Quick Trim -esimerkkeja

Technion Quick Trim-/ hidastin-jarjestelma on helppo ja nopea tapa saataa

nosturin nopeutta. Tassa luvussa jarjestelman kayttéa esitellddn kolmella

yksinkertaisella esimerkilla.
Nopeuden peruskaava voidaan maarittda seuraavalla tavalla

100 ':ll}l}—_‘-'paa:iB:ﬂmzcE:':-I:ll}l}—QuickI'rim}] . MAXSpeed
( 100 100

Esimerkki 1

Hidastin = 0 %
Maksiminopeus = 100 %
Quick Trim = 50 %

10p (100 —0) « (100 —50)\ = 100
( 100 *100

) = 50%

Tuloksena on, etta toiminnon liikkenopeus on 50 prosenttia
maksiminopeudesta.

Esimerkki 2

Hidastin = 100 %

Maksiminopeus = 100 %

Quick Trim = 50 %

¥
100

100 —{; 100

100 — 100) = {100 — 50 100
( ( ) « })  — 100%

Tuloksena on, ettd Quick Trim ei vaikuta valittuun liikkkeen nopeuteen
lainkaan.

Esimerkki 3

Hidastin = 25%

Maksiminopeus = 80 %

Quick Trim = 50 %

(100 —25) (100 — 50) 80
(lﬂﬂ — 150 )

— go
“Too — °0%

Tuloksena on, ettd toiminnon lilkkenopeus on 50 prosenttia
maksiminopeudesta.
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Asetukset-valikko
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8.1 Valikkorakenne

Asetukset - Nosturi | Asetukset - Kahvat Asetukset - Asetukset -
Diagnostiikka Jarjestelma

» Maksiminopeus » Kalibrointi » Lahdot * Nayton asetukset

* Miniminopeus * Kuollut alue » Kahvat » Kopioi parametrit

* Aloitusrampit » Tarinan vaimennus | * Sisaantulot » Palauta

tehdasasetukset

* Lopetusrampit + Sisaantulot

* Hidastin * Jarjestelma

* Rotaattorin suunta * Ohjelmistot

* Progressiivinen + Vikaloki

ohjaus
* xCrane PLUS
58 TECHNION
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8.2 Asetukset - Nosturi

Asetukset-valikossa Nosturi-alivalikko on yll& olevassa kuvassa korostetun
puomin symbolin alla.

Jos xCrane PLUS -tila on aktivoitu pdanakyman tilavalinnasta, kayttaja voi
vaihtaa valikoita normaalin xCrane- ja xCrane PLUS -valikoiden valilla
painamalla puomin symbolipainiketta.

-
Asetukset xCrane Plus T t{)

[ Liikenopeudet ]

[ Ohjaussaadot ]

A

8.2.1 Maksiminopeus

r r
Nosturi Maksiminopeus (%)1 “3 Nosturi Maksiminopeus (%)1 “)
100 100 ] 50 e "
f 5 4’4‘! VALVE 7 VALVE 8
100 100 J 50 100 J
. pas 100 50 :‘: . Bus 95 50 gus '
= 100 50 €3 £ VALVE 1 100 50 VALVE2 =
t 50 50 O Bus 100 50 BUS
G 5o 50 VALVE 3 19 59 VALVE 4
| & A /

Kunkin liikkkeen nopeus maksiminopeudesta. Maksiminopeuden arvo on
prosenttiosuus kokonaisnopeusalueesta. Kunkin liikkeen kummatkin
suunnat voidaan saataa erikseen.

Siirry lisalaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla
"seuraava sivu’- ja "edellinen sivu” -painikkeita.

Ennen kuin sdadat maksimivirran, aseta Quick Trim -arvoksi 100 %.
Muutoin se rajoittaa asetuksesi nopeutta.
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8.2.2 Miniminopeus

r 4
Nosturi Miniminopeus T ‘4) Nosturi Miniminopeus T “)
'A 300 300 300 300
) wlr,r VALVE 7 VALVE 8
300 300 300 300
K -{:—_’ 200 290 6 1 E sus © © gus §
— 300 30 €3 & & VALVE 1 30 300 VALVE2 =
( 300 300 S Bus O 0 BUS
Ge 300 300 VALVE 3 399 300 VALVE 4

| S | S

Solenoidin minimivirta tulisi asettaa seuraavasti:

1. Suurenna arvoa, jotta nosturin toiminto alkaa juuri ja juuri liilkkua.
2. Pienenna arvoa takaisin, kunnes liike paattyy.

3. Pienenna viela 2 askelta (= 10 mA) rajasta, jossa liike paattyi.

4. Tee nain jokaiselle toiminnolle ja jokaiselle suunnalle.

Siirry lisdlaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla
"seuraava’- ja "edellinen”-painikkeita.

8.2.3 Aloitusrampit

r r
Nosturi Aloitusrampit (ms)1 ") Nosturi Aloitusrampit (ms)1 ")
A 250 250 250 250
¥, VALVE 7 VALVE 8 Testaa
250 250 250 250
. pas 250 250 . gus O 0 gus '
- 250 250 & VAWE1lp 0 VALVE2 =
{ 250 250 Bus O 0 BuUS
G 250 250 VALVE 3 o VALVE 4
b | §
Aloitusrampit maarittavat, kuinka nopeasti ohjausarvot siirtyvat
miniminopeudesta maksiminopeuteen. Mitd suurempi rampin arvo on, sita
kauemmin ohjausarvon siirtyminen miniminopeudesta maksiminopeuteen
kestaa. Aseta aloitusrampit siten, ettd nosturin liikkeet ovat sujuvia ilman
pitkia ohjausviipeita.
Siirry lisalaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla
"seuraava’- ja "edellinen’-painikkeita.
60 TECHNION
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8.24 Lopetusrampit

4 [ 4
Nosturi Lopetusrampit (ms)T “) Nosturi Lopetusrampit (ms)T “)
j 250 250 250 250
) wlr,r VALVE 7 VALVE 8
250 250 250 250
K -{:__) 250 250 6 | E 6us O 0 gys 1
F 250 %0 €3 A 2 VAWVE1 o 0 VALVE2 £
t 250 250 S Bus O 0 BUS
G 250 250 VALVE 3 o VALVE 4
| S | S

Lopetusrampit maarittavat, kuinka nopeasti ohjausarvot siirtyvat
maksiminopeudesta miniminopeuteen. Mitd suurempi rampin arvo on, sita
kauemmin ohjausarvon siirtyminen maksiminopeudesta miniminopeuteen
kestaa. Aseta lopetusrampit siten, ettd nosturin liikkeet ovat sujuvia ilman
pitkid ohjausviipeita.

Siirry lisalaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla
"seuraava’- ja "edellinen’-painikkeita.

8.2.5 Hidastin

r [ 4
Nosturi Hidastin (%)1 “3 Nosturi Hidastin (%)1 “3
'A 100 100 100 100
& VALVE 7 VALVE 8 Testaa
100 100 100 100
. (__) 100 100 . gus 100 100 gus '
= 100 100 £ VALVE 1 100 100 VALVE2 =
( 100 100 Bus 100 100 BuUS
G 100 100 VALVE 3 199 100 VALVE 4

A

Hidastinasetuksilla voit maarittaa kunkin nosturin toiminnon valisen
suhteellisen nopeuden, kun saadat nosturin nopeutta Technion Quick Trim -
toiminnolla tyéndkymassa. Tassa esimerkissa kayttaja haluaa, etta
kouratoiminnot ovat mahdollisimman nopeita kaikissa tilanteissa.

Siirry lisalaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla
"seuraava’- ja "edellinen’-painikkeita.
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8.2.6 Rotaattorin suunta
[
Asetukset Nosturi T-(D
[ Maksiminopeus ] [ Miniminopeus ] '.
[ Aloitusrampit ] [ Lopetusrampit ] g
{ Hidastin ] [Rotaattorln suuntao]
[ Proggi?:ilij\;inen ] [ Kaannon nopeus ]
| &
Rotaattorin py6érimissuunnan voi muuttaa. Muutos tehdaan painiketta
painamalla. Nuoli osoittaa rotaattorin suunnan.
62
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8.2.7 Progressiivinen ohjaus

4 4
Nosturi Progressiivinen ohjaus T “) Nosturi Progressiivinen ohjaus T “)
A O 0 0
i VALVE 7 VALVE 8 Testaa
0 0 0 J
K ( o L K 58us © © gus §
- 0 0 S VAWVEL1 0 VALVE2 =
t 0 0 Bus O 0 BUS
(')() 0 0 VALVE 3 o VALVE 4
| S A /

Progressiivisen ohjauksen avulla kayttaja voi muuttaa ohjaussignaalin
lineaarisuutta.

100

40

0 10 20 30 40 S0 60 70 80 90 100
1 Liikenopeus (pystyakseli) 2 Kahvan asento (vaaka-akseli)
e 0% - ei liiketta * 0% - keskiasento
* 100 % - maksiminopeus * 100 % - aariasento

w

Progression arvo

e 0% - ei progressiota

* 100 % - maksimiprogressio
Jos arvo on 0 %, ohjaussignaali on sama kuin kahvan asento. Arvoa
suurentamalla kayttaja voi parantaa tarkkuutta kahvan liikkeen alussa. Siirry
lisalaiteventtiilin ja nosturiventtiilin asetusten valilld painamalla nuolia.
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8.2.8 xCrane PLUS
'Asetukset xCrane Plus T-()

[ Liikenopeudet ]

[ Ohjaussaadot ]

| N

XCrane PLUS -ohjaus on ohjaustila, jossa jarjestelma ohjaa useita nosturin
liikkeitd samanaikaisesti. Taman ominaisuuden avulla nosturi voi liikkua
kuten liikeratapuomi ilman yhdensuuntaistankoa.

Tata ominaisuutta voi kayttaa vain tavallisen nosturipuomin kanssa, ei
liikeratapuomin kanssa.

Kayttaja antaa nosturin liikkeille nopeuden prosenttiarvon kullekin
sylinterisuunnalle. Nailla arvoilla kayttaja voi asettaa puomin
sylinterilikkeiden valisen ohjaussuhteen, jotta saavutetaan paras
mahdollinen yhdensuuntainen liike.

Saatosivun ylareunan kuvakkeet osoittavat yhdensuuntaisen liikkeen

suunnan.
v
xCrane Plus Liikenopeudet (%) 'Q)
l(— l—)
Taiton nopeus [ 100 ] [ 100 ]
Noston nopeus [ 30 ] [ 35 ]
| S

Arvoja muutetaan naytosta. Aktivoi liike ja lisdd/vahenna arvoa -
painikkeilla. Arvon kerrointa voidaan muuttaa keskipainikkeesta (x2).
Kerroinarvoja on kolme: x1, x2 ja x10.
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8.2.8.1

[

xCrane Plus Ohjaussaadot 1 '13
Kaanteinen jatke TRUE

| 8

Kayttétilan parametreja muutetaan painamalla parametrin nimen vieressa
olevia painikkeita.

PLUS-ohjausvaihtoehto valitaan pdanakyman tilavalinnasta. Nosturin
toimintaa muuttavia vaihtoehtoja on kolme:

- Liikeratapuomin liike ja manuaalisesti ohjattu jatke

- Liikeratapuomin liike ja automaattinen jatkeen ohjaus

- Jatkeen/noston liike ja manuaalinen ulkopuomin ohjaus
Jatkeen/noston tila on kaytettavissa, jos jarjestelmaan on konfiguroitu

automaattinen jatkeen tila. Jatkeen suuntaa voidaan muuttaa, jos
“automaattinen jatkeen tila” on aktivoitu.

Liikeratapuomi

09:49 =0
o3

TECHNION

3
b

Liikeratapuomin tila on oletustila.

Liikeratapuomin tilassa kayttaja ohjaa kahta liikettd samanaikaisesti: nostoa
ja ulkopuomia. Puomeja ohjataan ulkopuomin kahvalla (yleensa vasen Y-
akseli).

Arvojen saataminen muuttaa puomin toimintaa. Nosto-ohjaus oikean
kahvan Y-akselista lisataan noston puomiohjaukseen, ja taman
ominaisuuden avulla voidaan korjata yhdensuuntaisen liikkkeen kulma.
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Tama tila toimii parhaiten harvesteripdalla asennettujen nosturien kanssa.
| 4

xCrane Plus Liikenopeudet (%) 1 ")

Taiton nopeus

Noston nopeus

A

Liikeratapuomitilassa automaattisen jatkeen kanssa kayttaja ohjaa
samanaikaisesti kolmea liikettd. Ohjaus on periaatteessa sama kuin
edellinen, mutta siina on liséksi jatkeen ohjaus.

Jatkeen sylinterissd on myo6s nopeusarvo molemmille suunnille.

[
xCrane Plus Liikenopeudet (%) 1 ")
I < I >
Taiton nopeus [ 100 ] [ 100 ]
Noston nopeus [ 30 ] [ 35 ]
Jatkeen nopeus [ 50 ] [ 50 ]
| S

PLUS-tilassa ei ole reaaliaikaisia antureita eika se voi laskea puomin
asentoa. Sylintereita ajetaan maaritetyilla nopeuksilla, ja jos jokin
sylintereista saavuttaa taysin sisalla/ulkona -asennon, xCrane-jarjestelma ei
tieda sita.

PLUS-tilassa on mahdollista kayttda on/off-antureita osoittamaan
jarjestelmalle, etta sylinterin paa on saavutettu. Tama estaa tarpeettoman
virtahavikin.
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Automaattisen jatkeen tilan kanssa on jatkeen sylinterin sisalld-anturi erittain
suositeltava.

8.2.8.3 Jatkeen/noston tila

08:03
« &

e

TECHNION

3
b

Tassa tilassa kayttaja ohjaa noston puomia ja jatkeen puomia
samanaikaisesti. Ulkopuomia ohjataan manuaalisesti.

[ 4
xCrane Plus Liikenopeudet (%) T '13
» O
Noston nopeus [ 50 ] [ 50 ]
Jatkeen nopeus [ 50 ] [ 50 ]
| S

Jatkeen/noston puomin ohjaustila on kaytettavissa, jos automaattinen
jatkeen ohjaus on kaytossa.

Tassa ohjaustilassa jatketta ohjataan samalla kahvalla kuin noston puomia.
Kayttaja antaa nopeusarvon molemmille sylinterisuunnille nostoa ja jatketta
varten. Automaattiseen jatkeen ohjaukseen voi vaikuttaa kahvan jatkeen
ohjauksella.

Tama tila on hyodyllinen lastauksessa/purkamisessa.
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8.3 Asetusarvojen saataminen

68

[ 4

Nosturi Maksiminopeus (%)1")
A 100 100 '
.(-(J 100 100
100 50

4 (€
= 100 50
{ 50 50
G 5o 50

A

Valitse toiminto, jota haluat sdataa, aktivoimalla haluamasi toiminto
kahvalla. Valitun toiminnon kuvake muuttuu siniseksi ja vastakkaisen
kahvan viereen tulevat symbolit — ja +. Suurenna tai pienenna arvoa
vastakkaisen kahvan z-akselilla. Kun olet asettanut oikean arvon, voit palata
alivalikkoon tai aloittaa toisen toiminnon saatamisen.

[
Nosturi Maksiminopeus (%)T s 4)
{- 100 '
95 100
—> 100 50
.{:_ 100 50
{ 50 50
G 50 50
| S

Y1la olevassa esimerkissa kayttaja on valinnut ulkopuomi sisédan -toiminnon
vasemmalla kahvalla. Kayttaja voi nyt saataa kyseisen toiminnon
maksiminopeutta oikean kahvan z-akselilla.

[
Nosturi Maksiminopeus (%)1 s ‘)
{- 100 100 4’-\
95 w0 A ..
-{-_) 100 50 6
< 100 50 €38 -
( 50 50 S :
C) () 50 50 é)
| §

Arvoja voi sdataa myos nayton avulla. Aktivoi sitten liike ja suunta
painamalla kuvaketta ja sdada arvoa painamalla sinisia "yl6s”- tai "alas’-
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nuolia. Poistu valitun liikkeen saatétilasta painamalla paluupainiketta tai
painamalla kuvaketta.

[ 4

Nosturi

Maksiminopeus (%)

(?
e
3

| &

100
95

100
100

100
100

N

~l;l*

RY

&

Kayttaja voi testata sdadettyja arvoja painamalla saatétilassa "Testaa”-
painiketta. Testitila asettaa nosturin normaaliin toimintatilaan, kaikki nosturin
liikkeet ovat kaytettavissa. Paina painiketta poistuaksesi testitilasta ja

palataksesi saatétilaan.

Palaa Asetukset-valikkoon painamalla paluupainiketta.

[ 4 [ 4
Kahvat Tarinan vaimennus 1 ") Kahvat Tarinan vaimennus 1 ")
Y 0 0Y Y 3 oYy 4
! z Q 0 z ! z Q 0 z —!
] [ | [ |
Al O 0 Al Al O 0 Al
A2 0 0 A2 A2 0 0 A2
| § | §
Kahvan parametrien saato on periaatteessa sama kuin venttiilin parametrien
saato. Valitse ensin sdadettava kanava ja muuta arvoa vastakkaisen puolen
kahvan Z-akselista.
[ 4
Kahvat Tarinan vaimennus '4)
Y O 0Y L
zZ 0 0z —!
[ |
Al O 0 Al
A2 0 0 A2
b
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Kahvan parametrien arvoja voi sdatdd myos nayton avulla. Akseli valitaan
painamalla kahvan kuvaketta. Jokainen painallus vaihtaa kanavaa. Arvoa

muutetaan painamalla sinisia "yl6s”- tai "alas”-painikkeita. Poistu aktiivisen
kanavan saatdtilasta painamalla kahvan kuvaketta tai painamalla

paluupainiketta.

TECHNION
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8.4 Tietojen tallentaminen

Tiedot on tallennettava, jos nosturi- tai kahva-arvoja on muutettu.

Kun kaikki tarvittavat sdadét on tehty ja kayttaja haluaa palata

tydbnakymaan, paina paluupainiketta. Jos parametreissa on muutoksia,
kayttajaa pyydetaan tallentamaan arvot.

[
Asetykset
{ ILMOITUS
M
—| Tallenna muutokset?
Pr X
UTijdUsS |
h

Kayttaja voi tallentaa parametrit painamalla OK (vihrea painike) tai hylata
tehdyt muutokset painamalla "Hylk&a” (punainen painike). Tallentamisen (tai
hylkdamisen) jalkeen nayttd palaa tydnakymaan.
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8.5 Asetukset - Kahvat

|
Asetukset
[ Kalibrointi
[ Kuollut alue
[ Suodatin
| §

Asetukset-valikossa Kahvat-alivalikko on kahvasymbolin alla.

8.5.1 Kalibrointi

Kahvojen kalibroinnissa on kolme vaihetta.

72

| 4
Joystick Kalibrointi T -1)
X 50% ® ® 49% X Step:
Y 49% © @ 52% Y
kK z49% o o 0%z ¥
= =
= Al Al =
A2 A2
Keskita tikut ja paina ENTER

| S

Jata kahvat keskiasentoon ja paina "Seuraava”. Kahvan arvon vieressa
oleva vihrea piste osoittaa, ettd nykyinen kanava on OK.

-
Joystick Kalibrointi T -1)
X 49 % 49 % X Step:
Y 49 % 51% Y
kE z 2% s0% z ¥
= 3
= Al Al =
A2 A2
Kayta aaripaissa ja paina ENTER

| S

Liikuta molempia kahvoja niin, ettd kaikki kahvan suunnat kaytetaan
aaripaissa. Ala unohda Z-akselin liikettd. Kun kaikki liikkeet on kaytetty
aaripaissa, paina Enter. Jos mitdan ei tapahdu Enter-painiketta
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painettaessa, jokin liikkeista ei ole kdynyt daripaassa. Toista vaihe ja
varmista, ettd kummankin kahvan kaikki toiminnot on kayty lapi.

| 4
Joystick Kalibrointi T -1)

X 49% ® ©® 50% X Step:
Y 49% © © 52% Y

z49% o o 0%z ¥4
Al Al =

A2 A2

Kayta aaripaissa ja paina ENTER
A

Kahvan arvon vieressa oleva vihrea piste osoittaa, ettad nykyinen kanava on
OK.

Jos kumman tahansa puolen "A1”- tai "A2"-kohdan vieressa on arvoja, se
tarkoittaa, etta jarjestelmaan on konfiguroitu apukahvoja ja etta ne on
kalibroitava kuten muutkin kanavat.

[

Joystick Kalibrointi 1 s

X 49% ® ® 49% X Step:
Y 50% © @ 51% Y
Z 49% © © 50% Z

Al Al

A2 A2

Kalibrointi on valmis. Vahvista kalibrointitiedot painamalla Enter. Tallenna
tietosi palaamalla tydnakymaan.

Kalibrointi valmis! Paina ENTER
h

8.5.2 Kuollut alue

| 4
Kahvat Kuollut alue (%)1 “3
X 17 17 X
Y 17 17 Y
! z 17 17 Z !
[} -
Al 17 17 Al
A2 17 17 A2

A

Kuolleen alueen asetukset maarittavat, kuinka paljon kahvan on liikuttava
keskipisteesta liikkeen aktivoimiseksi. Talla estetdan epatoivotut liikkeet
esimerkiksi ajon aikana.
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8.5.3 Tarinan vaimennus
| 4

Kahvat Tarinan vaimennus T 'Q)

Y O 0Y
P oo oz 14
- -

Al O 0 Al

A2 O 0 A2

| S

Tama toiminto vaimentaa pienen kahvojen tarinan, jota ilmenee, kun kone
tarisee tyOymparistdssa. Se vaimentaa myods kayttajan aiheuttamat liian
nopeat liikkeet. Mita suurempi arvo on, sitd enemman saapuvaa
kahvasignaalia vaimennetaan.
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8.6 Asetukset - Diagnostiikka

Asetukset-valikossa Diagnostiikka-alivalikko on suurennuslasisymbolin alla.
Diagnostiikan avulla kayttaja voi tarkistaa xCrane-jarjestelman eri osia.

8.6.1 Lahdot

| 4 | 4
Diagnostiikka Lahdot T *13 Diagnostiikka Lahdot T *13
t e ° ¥ ! VALVE 7 ° O vawve 8
< o A 0 0

r <& 0 0 6 Bus © 0 BuUs
0 0 €3 VALVE 1 o 0 VALVE 2

t 0 0 C) (D pus O 0 Bus
Go o 0 VALVE 3 o VALVE 4

| S | S

Tassa naytdssa nakyvat venttiilin ohjaussignaalit. Siirry lisalaiteventtiilin ja
nosturiventtiilin asetusten valilla painamalla nuolia.

8.6.2 Kahvat
| .

Diagnostiikka Kahvat T ‘43

X 49 % 50 % X
Y 49 % 52% Y
kK z 2% 50% z 4
= =
] [ |

Al Al

A2 A2

A

Tassa naytossa nakyvat saapuvat kahvojen signaalit. Signaalit ovat mitatun
kahvan signaalin prosenttiarvoja. Arvojen tulisi olla noin 50 %, kun kahva on
keskitetty.

Kanavien arvojen tulisi olla alla ilmoitetun mukaisia, jotta xCrane-
jarjestelman vaatimukset tayttyvat.

Kahvojen suuntien oikeat arvot:

- Oikea kahva X-akseli vasemmalle = ~ 90 % ja oikealle = ~ 10 %
- Oikea kahva Y-akseli ylos = ~ 10 % ja alas = ~ 90 %

- Oikea kahva Z-akseli ylos = ~ 10% ja alas = ~ 90 %

- Vasen kahva X-akseli vasemmalle = ~ 10 % ja oikealle = ~ 90 %
- Vasen kahva Y-akseli ylos = ~90 % ja alas =~ 10 %

- Vasen kahva Z-akseli ylos =~ 10 % ja alas = ~ 90 %

Jos naihin arvoihin ei paasta, kahvan konfigurointi on vaara tai kahvan
johdotus ei vastaa vaatimuksia. Ota tall6in yhteytta jalleenmyyjaan.
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8.6.3 Anturit

Ohjelmiston kannalta on tarkeaa, etta kahvan kanavien suunnat ovat oikein.

[ 4

Diagnostiikka

| S

Ulkolampotila

Oljyn Idmpétila
Oljynpaine
Kuormanpaine
Nopeus potentiometri
Kéarrynveto (pot)

1023

Anturit 1-1) ._

o o o oo

mV

Tassa naytdssa nakyvat valinnaisten ulkoisten anturien
diagnostiikkamittaukset. Signaalin arvon jalkeinen mittayksikké maaraytyy
anturin konfiguroinnin mukaan. Mittayksikkoé voi olla jannite (mV), ampeeri

(mA) tai resistiivinen (Q). Jos anturia ei ole konfiguroitu jarjestelmaan,

signaaliarvo on nolla (0) eika mittayksikk6d nayteta. Potentiometrit mitataan
aina jannitteella, minka vuoksi arvon jalkeen on mV-mittayksikko.

[ 4
Diagnostiikka

Anturit 1-1) ._

Penkkikytkimen tila

[
Diagnostiikka

Anturit 1-4) ._

Cylinder ON-OFF sensors

Noston ON-OFF-anturit
Taiton ON-OFF-anturit
Jatkeen ON-OFF-anturit

| S

N/A
N/A
N/A

ouT

NfA
NfA
NfA

Tassa naytossa nakyvat ulkoisten (on-off) anturien tarjoamat tilat. Kytkinten/
anturien tilat ovat: ON, OFF, ERROR ja N/A.

N/A
Ovikytkimen tila N/A
Kuolleen miehen kytkin tila A
Puomi "kotona" N/A
Tukijalat "ketona" N/A
Oljyn suodatin, paine kytkir  N/A

A
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8.6.4 Sisaantulot
[ 4
Diagnostiikka SisaantulotT -1)
Toiminto: Tila: "
Left stabilizer up 0
Left stabilizer down 0
Right stabilizer up 0
Right stabilizer down 0
Steering enable 0
Crane/stabilizer selection 0
Floating valves 0
0
A
Diagnostiikkasivut nayttavat jarjestelman sisdantulojen tilan. Sisdantulon tila
muuttuu nollasta yhteen, jos painike tai kytkin toimii oikein.
Voit siirtya sivulta toiselle nuolten avulla.
8.6.5 Jarjestelma
[ 4
Diagnostiikka Jarjestelma T '4)
Jarjestelman jannite 18882 mV
Kokonaistydaika: 0 h 33 min
Tydaika: 0 h 0 min
Séhkot paalla: 564 h 25 min
Viimeisin kéynnistys: 564h 7 min
Kaynnissa: Oh 18 min
b
Jarjestelman jannite ja Sahkot paalla nakyvat jarjestelman
diagnostiikkavalikossa. Sahkot paalla on kumulatiivinen tuntimaara, jonka
xCrane-virransyo6ttd on ollut kytkettyna paalle.
Jarjestelman diagnostiikkasivun muut aikamuuttujat on laskettu
kokonaistyOajasta. Naista aikamuuttujista voi olla apua vianmaarityksessa ja
muussa diagnostiikassa.
Kayttaja nakee kytketyn koneen vaylan tilan painamalla nuolipainiketta.
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8.6.6 Ohjelmistot

[
Diagnostiikka

SN: SW:

Ohjelmistot T -1)

FW:

xCrane ‘294593

‘1.5.1.0_15781 ‘3.14.10.1 ‘

o

Naytt

1931383EA ‘1.5.1.0_1M

IP |192.168.135.6

| S

Tassa naytdssa on jarjestelmamoduulien ohjelmistotietoja (TEC152, naytto,
mahdollinen ulkoinen kahva ja/tai ohjausmoduuli).

8.6.7  Vikaloki

Vikaloki

Left Joystick Y1
Node ID: 15
Additional information: 0

Aktiivisia vikoja: 0 T -(D

Joystick channel not centered

First at:
Lastat: 558 h 24 min
Pvm ja aika:

A

558 h 24 min Tila: Read
Toistot:

1970-01-01 00:00

0
1/1

Vikaloki nayttaa kaikki varoitukset ja halytykset. Nama tiedot on tarkoitettu

ainoastaan valmistajalle.

Selaa vikalokia nuolten avulla.

78
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8.7 Asetukset - Jarjestelma

-
Asetukset Jarjestelma T . ()

[ Nayton asetukset ]

[ Kopioi parametrit ]

Palauta
tehdasasetukset

A

Asetukset-valikossa Jarjestelma-alivalikko on ratassymbolin alla.

8.7.1 Nayton asetukset

']érjestelmé Naytto 1 -(D
¢

ﬁ (2020 |[ 03 | 09 |
-
|

Kieli, aika, paivamaara ja nayton kirkkaus voidaan asettaa taalla.

Kieli voidaan vaihtaa kielivalikosta. Valikko avataan painamalla painiketta,
jossa nakyy nykyinen Kieli.

']érjestelmé Naytto T .h
c English
[

Suomi Polszczyzna
[ Svenska Deutsch
H [ Eesti keel Francais
[ Latviesu Espafiol

-
|— Suomi 31% |
| &

Aika voidaan muuttaa painamalla ajan arvojen painikkeita. Ajan muoto on
"tt:mm”.
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Paivamaaran muoto on "vvvv:kk:pp”.

Paivamaaraa voidaan muuttaa painamalla paivamaaran arvojen painikkeita.

r Nayttod T -4)

Jarjestelma

[ 4

Jarjestelma

NéyttﬁT")
21 | 11 |

© ) |

H 2020 | 03 | 09 |
-
| S

Suomi |

H 2020| 03 | 09 |

-
L

31% |

-§-
| y

Suomi

31% |

Kirkkautta sdadetaan liukusaatimelld, joka tulee nakyviin, kun painiketta

painetaan. Kirkkaus asetetaan liukusaatimella.

[ 4

Nayttod 1 -1)

Jarjestelma

U

ﬁ 2020 | 03
-
| S

21 | 11

1

Suomi |

8.7.2

Kopioi parametrit

[ 4

<

Kopioi parametrit toiselta kuljettajalta

Kopioi kuljettajalta:

Kuljettajalle:

80

| &
Kayttajan asetukset voidaan kopioida taalla. Valitse kayttgja, jolta haluat

kopioida asetukset aktiiviselle kayttajalle.
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Kayttaja voi vaihtaa kayttajaa, jolta parametrit kopioidaan, napsauttamalla

painiketta.
4 4
Kopioi parametrit toiselta kuljettajalta T '4) Kopio, % it tai
’\3 ILMOITUS
Kopioi kuljettajalta: Kopi Kopio asetukset

HeBoon

Kuljettajalle: 1

Kulje,ﬁ

Parametrit kopioidaan valitulta kuljettajalta nykyiselle kuljettajalle painamalla
OK-painiketta. Taman jalkeen avautuu ponnahdusikkuna.

8.7.3 Palauta tehdasasetukset

[ ssets lariesteima 1 - ﬂ
a

VAROITUS
na| AN

——| Palauta tehdasasetukset?

Ko

1
te X | v E
| ‘L
Kaikki parametrit voidaan palauttaa tehdasarvoihin. Tata ei tulisi tehda,

elleivat kaikki parametrit ole jostain syysta pahasti pielessa.
Tehdasasetusten palautus palauttaa vain nykyisen kayttajan parametrit.
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9

USB-asetukset
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84

USB-asetukset ovat aina kaytettavissa, kun USB-muistitikku on liitetty. Jos
USB-muistitikku on poistettu, se on irrotettava ja liitettdva uudelleen.
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9.1 Lue tiedot

-
Asetukset USB luku Ttﬁj

[ Varmuuskopioi H Lokit ]

[ Oletuskuljettaja ]

[ Konfiguroi ]

[ Nykyinen kuljettaja]
A

Luku-valikossa kayttaja voi tallentaa konfiguroinnit, parametrit ja vikalokit
USB-muistitikulle.

Asefyiksef USB luku
ki

Tiedosto on jo olemassa.
ylikirjoita tiedosto?

r X 1 r v 1

A

Jos jokin alla olevista tiedostoista on jo USB-asemassa, nayttdéon tulee
kysymys, haluaako kayttaja korvata olemassa olevan tiedoston. Tietoikkuna
nayttadd myos vastaavan tiedostonimen, esimerkiksi "XCCONF.DAT".

9.1.1 Varmuuskopioi
Varmuuskopioi-vaihtoehto luo "XCBACKUP.DAT"-tiedoston ja tallentaa sen

USB-muistitikulle. Tiedosto sisaltaa kaikkien ohjainten konfiguroinnit ja
parametrit.

9.1.2 Konfiguroi

Konfiguroi-vaihtoehto luo "XCCONF.DAT”-tiedoston ja tallentaa sen USB-
muistitikulle. Tiedosto sisaltaa jarjestelmakonfigurointeja.

9.1.3 Oletuskuljettaja

Oletuskuljettaja-vaihtoehto luo "XCDEF.DAT"-tiedoston ja tallentaa sen

USB-muistitikulle. Tiedosto sisaltda oletusparametrit (tehdasasetusten
palautusparametrit).

TECHNION
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9.1.4 Lokit

Lokit-vaihtoehto lataa vikalokin USB-muistitikulle. Tiedosto on tarkoitettu
vain valmistajalle.

9.1.5 Nykyinen kuljettaja

Nykyinen kuljettava -vaihtoehto luo "XCCURR.DAT"-tiedoston ja tallentaa
sen USB-muistitikulle. Tiedosto sisaltda nykyisen aktiivisen kuljettajan
parametriarvot.
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9.2

9.21

9.2.2

9.2.3

TECHNION

Palauta

Kirjoita tiedot

| 4
Asetukset USB kirjoitus 1-

[ Palauta ]

[ Oletuskuljettaja ]

[ Konfiguroi ]

[ Nykyinen kuijettaja]

A

Kirjoitus-valikossa kayttaja voi ladata konfiguroinnit ja parametrit USB-
muistitikulta jarjestelmaan.

| 4
Asetukset USB kirjoitus 1-

[ Palauta ]

[ Konfiguroi ]

A

Kirjoitus-valikossa jokainen painike on nakymaton, jos toimintoon liittyva
tiedosto puuttuu USB-muistitikulta. Jos kayttaja haluaa esimerkiksi ladata
tehdasasetukset eika USB-muistitikulla ole "XCDEF.DAT”-tiedostoa,
"Oletuskuljettaja”painike ei ole nakyvissa.

Talla vaihtoehdolla voidaan palauttaa tiedot jarjestelmaan.
"XCBACKUP.DAT”-tiedosto tarvitaan tietojen palautukseen. Tata
ominaisuutta voidaan kayttda konfiguraatioiden ja parametrien siitdmiseen
muihin xCrane-jarjestelmiin.

Konfiguroi

Konfiguroi-vaihtoehto palauttaa konfiguroinnit ”XCCONF.DAT”-tiedostosta.

Oletuskuljettaja

Oletuskuljettaja-vaihtoehto palauttaa oletusparametrit ’XCDEF.DAT"-
tiedostosta.
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9.24  Nykyinen kuljettaja

Nykyinen kuljettaja -vaihtoehto palauttaa parametrit ’XCCURR.DAT"-
tiedostosta parhaillaan valittuna olevalle kuljettajalle.
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Jos jokin tietojen luku- tai kirjoitusvaihtoehdoista on valittu ja USB-
muistitikulla on oikea tiedosto, jarjestelma alkaa tarkistaa USB-muistitikkua.
| .

Asefyiksetf USB Kirjojtus [
o ©

Kasittelee... Odota hetki

1o LAY
R
11; -~
|
b
Kun tietojen kirjoitus on suoritettu onnistuneesti, seuraava nayttdé avautuu.
[ 4
Asphikset
Operaatio suoritettu
b

[

asetukset USB luku
O

Operaatio suoritettu

File: XCDEF.DAT saved to USB

! e’ 1

| &

Toimintojen jalkeen on suositeltavaa painaa "Poista USB” -painiketta ennen

USB-muistitikun irrottamista. Nain kayttaja voi valttaa tietojen vioittumisen
konfigurointi-, parametri- ja lokitiedostoissa.

Kun olet painanut "Poista USB” -painiketta, naytto palaa tyénakymaan.

9.3.1 Tiedostotoimintojen virheet

USB-toimintojen aikana voi ilmeta erilaisia virheita. Jos tapahtuu virhe,
nayttdon tulee viesti. Alla on luettelo kaikista virheviesteista.

TECHNION
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Virheviesti

Kuvaus

Tiedostoa ei 16ydy!

Oikea tiedosto puuttuu USB-muistitikulta

Tiedonsiirtovirhe!

Yhteys USB-muistitikkuun on katkennut

Tiedoston Kirjoitusvirhe!

Virhe kirjoitettaessa USB-muistitikulle

Tiedoston lukuvirhe!

Virhe luettaessa USB-muistitikkua

Tiedoston vahvistusvirhe!

Jarjestelma ei voi vahvistaa tiedostoa USB-
muistitikulla

Zip-tiedoston luontivirhe!

Jarjestelmavirhe luotaessa tiedostoa

Zip-tiedoston purkuvirhe!

Jarjestelmavirhe purettaessa tiedostoa

Zip-tiedoston CRC-virhe!

Tarkistussummavirhe tiedostossa

Zip-tiedoston asetusvirhe

USB-muistitikulta ei 16ydy tiedostoa tai
tiedostomuoto on vaara

Kirjoittaminen ei ole
sallittu!

USB-muistitikku on kirjoitussuojattu

Virhe!

Muu syy, jota ei ole mainittu edella
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