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Introduktion

xCrane-kranstyrningssystemet anvands for styrning av olika slags kranar.
Denna anvandarhandbok innehaller instruktioner om trygg och effektiv
anvandning av xCrane-styrsystemet som hjalper dig att maximera
produktiviteten.

En trygg och effektiv anvandning av systemet sakerstaller basta mdjliga

prestanda och finansiella avkastning pa din maskininvestering. Det ar av
denna anledning vi rekommenderar starkt att du Idser dessa anvisningar
noga innan du anvander systemet.

Den har anvandarhandboken ar férfattad och organiserad sa att en
systematisk genomlasning skapar en tydlig uppfattning om styrsystemets
struktur, inférande och anvandning.

Den forsta delen av handboken handlar om sakerhetsfragor relaterade till
styrsystemet.

Den andra delen ger en dversikt dver systemarkitekturen och GUI, féljt av
en detaljerad presentation av de funktioner som styrs via GUI.

Alla tekniska specifikationer, funktioner och anvisningar som ges i denna
handbok ar baserade pa den senaste systeminformationen som fanns
tillganglig nar denna version av handboken utarbetades. Eftersom systemet
kontinuerligt utvecklas, forbehaller tillverkaren sig ratten att géra andringar i
produkten utan foregaende meddelande.
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1 Systemets sakerhet
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1.1 Allmanna varningar

Anvandningen av styrsystemet innefattar moment som ar avgérande for en
saker drift av maskinen. Forarna maste folja varningarna. Om inte dessa
varningar féljs kommer garantin att forfalla.

Underhallsarbeten pa stromsatt system och trycksatt maskin kan
orsaka dodliga eller allvarliga skador.

Stang alltid av systemet och gor maskinen trycklos innan du utfor
underhallsarbete.

xCrane-systemet far endast anviandas och justeras av utbildad
personal!

De exempelvéarden for parametrarna som ges i handboken ar
riktgivande, inte optimala varden for alla maskiner.

Svetsarbeten medan modulernas anslutningar ar anslutna kan
orsaka skador pa systemet.

Koppla fran alla anslutningar pa modulerna fére svetsarbeten
utfors.
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Anvand alltid en specifik skarmad CAN-kabel med tvinnad parkabel
for CAN-bussen.
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Systemarkitektur
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Systemet bygger pa intelligenta elektroniska styrenheter anslutna via en
CAN-buss. Huvudkomponenterna i systemet ar Technions skdrmenhet,
Technions styrenhet TEC152 och joystickar. Systemet kan dven anvandas
utan skarmen.
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3 Navigering
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3.1 Arbetsvy

| arbetsvyn kan anvandaren byta férare, andra hastigheten fér denna férare
samt byta driftlaget. Sensordata visas pa vanster sida av arbetsvyn. Langst
upp visas nagra systemikoner. Krantillverkarens systemkonfiguration avgor
vilka arbetsvyikoner som visas.
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3.1.1

Symboldefinitioner

Systemdatum och tid

Om denna knappsymbol visas, finns det
fel i systemet. Felloggen kan dppnas
genom att trycka pa knappen.

Om varningstriangeln ar orange, finns
det aktiva fel i systemet.

Om symbolen pa knappen ar synlig, ar
en USB-enhet ansluten till systemet och
USB-installningarna kan anvandas.

Hydrauliksystemets tryck.

Visar trycket som mats med en extern
Sensor.

Sensorn ar ett tillval.

Utetemperatur. Visar
omgivningstemperaturen som mats med
en extern sensor. Sensorn ar ett tillval.

Hydrauloljans temperatur.

Visar oljetemperaturen som mats med
en extern sensor. Sensorn ar ett tillval.

Driftspanning.
Spanningen avlases internt i xCrane-
modulen.

Overlastindikator.

Mater lyftbommens hydrauliktryck och
anvander trycket for att berakna om
lasten utgor en risk fér maskinens
jamvikt. Indikatorn har tre statusar: OK,
varning och larm. Sensorn ar ett tillval.

TECHNION
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Indikator for sits och indikator for dorr
Oppen/stangd.

Om kranen ar utrustad med sitsens
sakerhetsfunktion, kan kranen inte
anvandas om féraren inte sitter i sitsen.
Sitsstatusen syns pa symbolen pa
skarmen. Om symbolen ar gron, sitter
foraren i sitsen. Symbolen ar orange nar
sitsen ar tom.

Nar dérrsymbolen ar synlig ar dérren
oppen.

Om symbolen ar gréon och orange, ar
det tillfalliga laget for férarnarvaro aktivt.
Det grona och orange faltet till vanster
om ikonen visar den aterstaende
forinstallda tiden.

Sensorn ar ett tillval.

Flytlage aktivt.

Symbolen visas om féraren har aktiverat
flytliaget med brytaren. | detta lage ar
kranens lyft-, bom- och gungventiler i
flytlaget for att sakerstalla att kranen
foljer slapet.

Kranen ar inte i nollposition och den ar
inte aktiv. Joystickarna har aktiverats for
att styra andra funktioner sasom kérning
av stddbenen.

Kranen ar inte i nollposition och den ar
inte aktiv. Joystickarna har aktiverats for
att kora kranen.

Kranen ar i nollposition och den ar inte
aktiv.

Kranen ar i nollposition och den ar aktiv.
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Stddbenen ar inte i nollposition och de
ar inte aktiva. Joystickarna har
aktiverats for att styra andra funktioner
sasom korning av kranen.

Stédbenen ar inte i nollposition och de
ar aktiva. Joystickarna har aktiverats for
att kora stodbenen.

Stodbenen ar i nollposition och de ar
inte aktiva.

Stédbenen ar i nollposition och de ar
aktiva.

Det finns en styrningsfunktion i systemet
men den ar inte aktiverad.

Styrning med joystickarna aktiverad.

Axellaset ar aktiverat och aktivt om
denna symbol visas.

Slapets antispinnsystem aktiverat.

Differentialsparren ar aktiv.
Differentialsparrfunktionen kan
anvandas med slapets antispinnsystem.

Slapets broms ar aktiv.

Vinschstyrning avaktiverad.

Vinschstyrning aktiverad.

Styrning av slapets dragstang
avaktiverad.
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Styrningen av slapets dragstang ar
aktiv.

Brytarindikator for oljefiltertryck.

Indikator for lag hydrauloljeniva.

Indikator for radiostyrning.

Den bla symbolen indikerar att radions
signalstyrka ar hég.

Den gula symbolen indikerar att radions
signalstyrka ar lag.

Den réda symbolen indikerar att
radiosignalen har forlorats.

Den gra symbolen indikerar att
radiostyrningen ar avaktiverad.
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3.1.2 Popupinformation

Om CAN-anslutningen mellan styrenheten TEC152 och skarmen ar
aventyrad, visas foljande popupfonster.

QO crror

Kommunikationsfel

A WARNING

CAN Joystick Kommunikationsfel

Popupfénstret om felet informerar anvandaren om var felet har detekterats
(joystick, ventilstyrning eller stromforsorjning).

Om systemets spanning sjunker under en viss niva, informeras féraren om
detta med foljande popupfonster.

A WARNING

Lag spanning noterad!

Vid lag spanning stannar alla kranrérelser. Systemet bor aterhamta sig fran
detta och arbetet kan fortsattas genom att centrera joystickarna.
Popupfonstret kan bekraftas genom att trycka pa OK.
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3.2 Knapparna pa huvudsidan

| huvudarbetsvyn kan ett antal instaliningar andras.
Meny

Allman hastighet

Val av férare

USB-instéllningar

o &~ N =

Kranens styrlage

Om nagot av valen (2, 3 eller 5) ar aktivt ar alla menyer/val avaktiverade.

3.2.1 Val av forare

Menyn for val av férare kan aktiveras genom att trycka pa knappen till héger
i arbetsvyn. Det finns sex forare i systemet och varje forare kan ha sin egen
uppsattning av parametrar.

20 TECHNION
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3.2.2  Allman hastighet

Installningen av allman hastighet kan aktiveras genom att trycka pa

knappen till hoger i arbetsvyn. Vardet kan stéllas in med glidreglaget. Varje

forare kan ha sin egen allmanna hastighet (mer om allman hastighet och
Technion Quick Trim finns pa sidan 49).

3.2.3 Kranens styrlage

Forwarder
Harvester

18.9V

Valet av kranens styrlage kan aktiveras genom att trycka pa knappen till
hoger i arbetsvyn. Vilka lagen som ar valbara beror pa krantillverkarens
systemkonfiguration. Det aktiva styrlaget visas ovanfér knappen for val av

lage.

TECHNION
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3.24 USB-installningar

Om en USB-enhet ar ansluten och symbolen ar aktiv fas atkomst till USB-
instaliningarna genom att trycka pa knappen till hdger i arbetsvyn.

Oppna menyn genom att trycka pa knappen.
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4 Driftlagen
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| xCrane-systemet finns ett antal olika driftlagen som kan anvandas parallellt
med kranen. | detta kapitel finns viss information om driftldgena och deras

anvandning.
Kontakta din aterforsaljare for information om driftiagena.
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4.1 Stopplage

Om kranen sétts i stopplage, avaktiveras kranens alla huvudfunktioner.
Fargen pa kransymbolen visar stopplagets status.

Stopplaget ar aktivt.

Stopplaget ar inte aktivt.

Som standardinstallining kan stopplaget aktiveras fran skarmen. Alternativt
kan krantillverkaren konfigurera en extern brytare for aktivering av
stopplaget.

Tryck pa kransymbolen i tva sekunder. Ett popupfonster med meddelande
om att kranen nu ar stoppad visas. Far att [lamna stopplaget, tryck pa Ja i
popupfonstret.

o

(1) MESSAGE

Kran stoppad Aktivera kranen?

25
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4.2

26

Styrning av stodben

Stédbenen kan styras med joystickens Y-axel eller med ett separat tumhjul
eller med knappar.

Om joystickens Y-axel anvands maste stédbenens styrning aktiveras med
en brytare.

Statusen for styrning av stdédbenen visas i arbetsvyn under kranbilden. Om
inga stddben ar konfigurerade i systemet, visas symbolen inte alls.
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4.3 Styrning med joystickarnas lage

Styrlaget kan aktiveras genom att trycka pa brytaren for styrlaget pa
instrumentpanelen. Alternativt kan xCrane detektera styrlaget automatiskt
fran traktorns styrsystem.

Nar styrlaget ar aktiverat andras joystickarnas funktioner. Rotatorns rérelse
sparras och i stallet styr joysticken styrventilen.

Alternativt kan styrningen mandévreras med ett separat tumhjul och da
behdvs inte brytaren for aktivering och kranens styrningar ar inte
avaktiverade.

Symbolerna nedan visar styrlagets status. Nar symbolen ar bla, ar laget
styrning med joystickar aktivt. Om symbolerna inte visas pa skarmen, ar
laget styrning med joystickar inte tillgangligt.
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44 Axellas

Axellaslaget kan aktiveras genom att trycka pa brytaren for axellaslaget pa
instrumentpanelen. Alternativt kan xCrane detektera axellaslaget
automatiskt fran konfigurationen och traktorns styrsystem.

Symbolen nedan visar statusen for axellaslaget. Om symbolen visas, ar
axellaset aktiverat och aktivt. Om axellasfunktionen inte har konfigurerats i
systemet, visas symbolen inte alls.
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4.5

TECHNION

Styrning av sldapets dragstang

Slapets dragstang kan styras genom att aktivera aktiveringsbrytaren for
dragstangsstyrning eller ocksa kan xCrane-systemet detektera maskinens
korhastighet och automatiskt aktivera dragstangsstyrningen. Symbolen
nedan visar om dragstangsstyrningen ar aktiverad.

Dragstangsstyrningen kan mandvreras fran joystickens vanstra eller hoga
X-axel eller med ett separat tumhjul. Kranstyrningen kan avaktiveras under
dragstangsstyrningen. Detta gors med en separat konfigurering.
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4.6 Styrning av slapets antispinnfunktion

Slapets antispinnfunktion kan mandvreras fran xCrane-systemet.
Antispinnfunktionen aktiveras manuellt med riktningsbrytare anslutna till
systemet eller ocksa kan det aktiveras automatiskt baserat pa maskinens
korriktning och hastighet.

| systemet finns tva slags styrningar for antispinnfunktionen: En pa/av-
styrning (ON-OFF) och en proportionalstyrning. ON—OFF-styrningen kan
mandvreras med brytare eller med maskinens koérriktning och hastighet.
Proportionalstyrningen kan mandvreras med en potentiometer eller med
maskinens korriktning och hastighet.

Symbolen nedan visar om slapets antispinnfunktion ar aktiv.

4.6.1 Differentialsparr

Differentialsparrens styrning ar en extrafunktion med slap som har
differentialsparrmekanism. Differentialsparren styrs med brytare och
aktiveras/avaktiveras endast nar antispinnsystemet ar avaktiverat.
Symbolen nedan anger att differentialsparren ar aktiv.

4.6.2 Slapets broms

Slapets bromsfunktion ar en extrafunktion som kan arbeta parallellt med
slapets antispinnfunktion. Bromsen kan aktiveras med en brytare eller ocksa
kan den aktiveras och avaktiveras automatiskt baserat p4 maskinens
kérhastighet.

Foljande symbol visar statusen for slapets broms.

30 TECHNION
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4.7 Vinschstyrning

Vinschstyrningen kan aktiveras med brytare och styras med tumhijul.

Om symbolen ar gra, ar vinschstyrningen avaktiverad och om den ar bla, ar
vinschstyrningen aktiv.
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4.8 Flytlage

32

Kranens kan flytas under transport pa slap i xCrane-applikationen. Det
innebar att nar kranen ar monterad pa traktorn, kan bommen tryggt placeras
pa slapet under transport. Flytlaget aktiveras vanligtvis med en extern
brytare och tillverkaren kan konfigurera tva aktiveringssekvenser:

1. Om xCrane ar konfigurerad sa att bekraftelse fran skarmen inte behdvs:
tryck pa aktiveringsknappen pa instrumentpanelen i minst tva sekunder,
slapp den for 0,5-2 sekunder och tryck igen i 6ver 0,3 sekunder.

2. Om xCrane ar konfigurerad sa att bekraftelse pa skarmen behdvs: tryck
pa aktiveringsknappen pa instrumentpanelen en gang och bekrafta
sedan valet pa skarmen.

3. Aktivera flyt med brytaren. Bekraftelse fran skarmen behdvs inte.

o

(1) MESSAGE

Aktivera flyt?

Detta popupfénster visas om flytbekraftelsen ar aktiverad och flytning ar
aktiverad. Begaran om flytning kan avvisas genom att trycka pa knappen X.

Flytlaget slas av genom att trycka pa nytt pa knappen i 6ver 0,5 sekunder.

Symbolen nedan ar synlig nar flytlaget har aktiverats.

Kontakta din aterforsaljare for information om vilken aktieringssekvens som
ar konfigurerad i din kran.

TECHNION
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4.9 Radiostyrningslage

xCrane-systemet kan anvandas med ett antal radiostyrningar.

Radiostyrningen aktiveras och avaktiveras med en brytare. Nar radion
avaktiveras visas ett popupfonster som informerar anvandaren om att radion
ar avaktiverad. Avaktiveringen gors genom att trycka pa knappen Ja.

Foljande ikoner anger radions status.

Den bla symbolen indikerar att radion ar funktionsduglig och signalstyrkan
hdég. Den gula signalen indikerar att radions signalstyrka ar lag. Om
symbolen ar réd, &r kommunikationen med radion avbruten. Nar
radiostyrningen ar avaktiverad, ar symbolen gra.

Nar radiostyrningen ar aktiverad, kan foraren inte andras.

Radiostyrningen kan aktiveras med en knapp pa skarmen. Ikonen blir bl
nar radion ar aktiverad. Under denna tid kan foraren inte &ndras och
foérarsymbolen ar gra.

ﬁ 160 Bar ((Eﬂ))) __
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5

Systemsensorer
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5.1 Utetemperatur

Systemet kan mata utetemperaturen och visa den pa vanster sida av
skarmen.
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5.2

TECHNION

Hydrauloljans temperatur

Systemet kan mata hydrauloljans temperatur och visa den pa vanster sida

av skarmen.
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5.3 Hydrauliksystemets trycksensorer

Om hydrauliksystemets trycksensor ar ansluten till systemet visas den pa
skarmen.

Med trycksensorn kan foraren se hydrauliksystemets arbetstryck. Detta
underlattar diagnostiken.

L

Ky 160 Bar
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54 Lasttryckssensor

Lasttryckssensorn ar normalt monterad pa huvudbommens cylinder. Den
kan méata trycket och indikera for hég last for féraren. Symbolerna nedan
visar lasttryckets status.

2z
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5.5 Indikator for igensattning av hydrauloljefilter

Kranen kan férses med en indikator for igensattning av hydrauloljefiltret som
visat det igensatta hydrauloljefiltret. Om igensattningsindikatorn ar aktiv
visar systemet symbolen nedan.
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5.6 Varning for hydrauloljenivan

Systemet kan férses med en brytare for hydrauloljenivan. Symbolen nedan
visar om hydrauloljenivan ar for lag.

Om hydrauloljenivan ar for l1ag, utléser detta ett fel och féljande
popupinformation.

A WARNING

Hydrauloljenivan LAG

Om foéraren nollstaller varningen visas den pa nytt om en minut.

Kontakta din aterférsaljare om detta tillval.
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6

Funktioner for att upptacka forarens narvaro

TECHNION
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44

| xCrane-systemet kan ett flertal olika funktioner for att upptacka forarens
narvaro konfigureras.
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6.1 Sitslage

xCrane-styrsystemet har en funktion for detektering av om foraren ar pa
plats i hytten. Denna séakerhetsegenskap ar ett tillval.

Om kranen ar utrustad med sitsfunktionen, kan kranen inte anvandas om
foraren inte sitter i sitsen. Sitsstatusen syns pa symbolen pa skarmen.
Symbolen ar gron nar alla funktioner fungerar och foraren sitter i sitsen.
Symbolen ar orange nar sitsen ar tom. Om symbolen ar réd, finns det ett fel
i sensorn.

Kontakta din aterférsaljare for information om huruvida din kran har denna
funktion.
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6.2 Dorrlage

xCrane-styrsystemet har en funktion for detektering av om hyttdérren ar
ordentligt stangd. Dérrens position kan ses pa skarmen.

Denna sakerhetsegenskap ar ett tillval och den har tre alternativa
konfigurationer:

1. Dorrbrytaren ar avaktiverad.
2. Dorrbrytaren ar aktiverad, tillater mandvrering nar dorren ar stangd.

3. Dorrbrytaren ar aktiverad, tillater mandvrering nar foraren bekraftar att
hen ar pa plats i hytten.

o

(1) MESSAGE

Forare pa plats?

Kontakta din aterférsaljare for information om huruvida din kran har denna
funktion.
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6.3 Dodmansbrytare, sakerhetslage

| xCrane-styrsystemet ingar en "dédmans”-funktion. Egenskapen ar ett tillval

och kan aktiveras med féljande atgarder fran knappen eller brytaren.

- Tryck pa knappen for den pa férhand installda tiden och slapp sedan
knappen.

- Doédmanslaget ar aktivt under den pa férhand installda tiden.

- Under denna tid kan laget aktiveras pa nytt genom att trycka pa knappen
en gang till.

- Nar det aterstar tio sekunder av den aktiva tiden boérjar forarikonen blinka
gront och orange.

Alla kranrorelser ar avaktiverade om laget inte ar aktivt.

Kontakta din aterférsaljare for information om huruvida din kran har denna
funktion.
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6.4

48

Tillfalligt lage for narvarodetektering

Om nagot av de ovan namnda narvarodetekteringslagen ar konfigurerat i
systemet, kan narvarodetekteringslaget anvandas. Egenskapen kan
aktiveras genom att trycka tva sekunder pa angiven tryckknapp eller
styrningen pa den hdgra joystickens Z-axel.

Det tillfalliga laget for férarnarvaro kan likasa aktiveras via skarmen. Laget
aktiveras genom att tycka pa X-knappen nar forarvalet ar markerat och
ikonen for foérarnarvaro ar orange. Nar laget ar aktivt kan kranen kéras under
den pa férhand angivna tiden. lkonen nedan visar statusen for det tillfalliga
laget for forarnarvaro. Det gréna faltet till vanster om ikonen visar den
aterstaende forinstallda tiden.

(]l

Kontakta din aterforsaljare om detta tillval.
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7 Technion Quick Trim
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71 Introduktion

Technion Quick Trim-egenskap gor det méjligt for foraren att snabbt justera
kranhastigheten efter aktuella behov. Technion Quick Trim ar avsedd for det
dagliga arbetet. Olika situationer kraver olika kranhastigheter.

Egenskapen Okar eller minskar hastigheten pa alla funktioner simultant.
Technion Quick Trim kan justeras fran skdrmen eller fran potentiometern
som finns i instrumentpanelen.

Kontrollera konfigurationen fér Quick Trim hos din aterférsaljare.
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7.2

TECHNION

Hastigshetsinstallning

Kranens hastighet justeras med tre parametrar: Max. hastighet,
hastighetsbalans och Technion Quick Trim.

Nar Technion Quick Trim ar satt till 100 % roér sig kranen enligt
installningarna fér max. hastighet. Hastighetsbalansen har ingen effekt.
Justera max. hastigheten férst nar Technion Quick Trim ar satt till 100 %

Med lagre Quick Trim-varden kan foraren justera balansen mellan olika
rorelser. For att justera balansen kan Quick Trim-vardet till exempel minskas
till 50 %. Anvandaren kan da undersoka hur parametrarna for
hastighetsbalans paverkar systemet.

Nar parametrarna for hastighetsbalans motsvarar forarens krav, har
installningen av parametrarna for max. hastighet och hastighetsbalans
slutférts. Technion Quick Trim kan nu justeras enligt det aktuella
arbetslaget.
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7.3 Exempel pa Quick Trim

52

Technions Quick Trim/hastighetsbalanssystem &r ett enkelt och snabbt satt
att justera kranhastigheten. | detta kapitel forklaras anvandningen av detta
system med tre enkla exempel.

Grundformeln for hastighet kan bestdmmas enligt beskrivningen nedan

100 ':ll}l}—_‘-'paadEn!nncE}:—I:ll}l}—QuickI'rim}] . MAXSpeed
( 100 100

Exempel 1
Hastighetsbalans = 0%
Max. hastighet = 100 %
Quick Trim = 50

100 (100 —0) « (100 — 50)) 100
( 100 *100

) = 50%

Resultatet ar att en funktions rérelsehastighet ar 50 procent av den
maximala hastigheten.

Exempel 2
Hastighetsbalans = 100 %
Max. hastighet = 100 %
Quick Trim = 50 %

*
100

100 —{; 100

100 — 100) = (100 — 50 100
( ( )« }) J — 100%

Resultatet ar att Quick Trim inte paverkar den valda rérelsehastigheten alls.

Exempel 3
Hastighetsbalans = 25 %
Max. hastighet = 80 %
Quick Trim = 50 %

100 — 25) » (100 — 50 80
(m ( )+ ( })

= 50%

*
100 100

Resultatet ar att en funktions rérelsehastighet ar 50 procent av den
maximala hastigheten.
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8 Installningsmeny
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8.1 Menystruktur

ANVANDARHANDBOK V1.5.0.4

Instéllningar — Kran |Instéllningar — Installningar — Installningar — System
Joystick Diagnostik
* Max. hastighet » Kalibrering » Utgang » Skarminstallningar
* Min. hastighet » Dodlage » Joystickar » Kopiera parametrar
* Accelerationsramper < Filter » Sensorer » Fabriksinstallningar
» Retardationsramper * Ingang
» Hastighetsbalans + System
* Rotatorriktning * Information om
mjukvara
* Progressiv kurva + Fellogg
+ Vinklingshastighet + Bomposition
+ xCrane PLUS
+ xCrane PRO
54 TECHNION
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8.2 Installningar — Kran

[ 4
Instéllningar Kran 1“)
Min hastighet ] '.

[ Retardationsramp ] g
[Rotator riktning Q] .

[ Slew speed ]

[ Max hastighet

[ Accelerationsramp

J
J
[ Speed balance ]
J

[ Progressiv kurva

A

| instaliningsmenyn finns undermenyn for kran under bomsymbolen som &ar
markerad i bilden ovan.

Om laget xCrane PLUS ar aktiverat frAn huvudvyns val av lage kan féraren
vaxla mellan normala xCrane och xCrane PLUS genom att trycka pa
bomsymbolknappen.

-
Instéliningar xCrane Plus T -(3

[ Hastighet ]

[ Styrning justering ]

A

Om laget xCrane PRO ar aktiverat fran huvudvyns val av lage kan féraren
vaxla mellan normala xCrane och xCrane PRO genom att trycka pa
bomsymbolknappen.

r
Installningar xCrane Parallel Tt()

Hastighet ] rﬁ
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8.2.1 Max. hastighet

r 4
Kran Max hastighet (%)T ‘43 Kran Max hastighet (%)T “3
A 100 100 255 255
) wlr,r VALVE 7 VALVE 8
95 100 255 255
[ > 100 50 :‘: | E sus 255 255 gys 4
— < 100 50 €38 & £ VALVE 1 55 255 VALVE2 =
( 50 s0 S BUS 255 255  BUS
G 5o 50 VALVE 3 555 255 VALVE 4

| S

Hastigheten av varje rérelse fran max. hastighet. Vardet for max. hastighet
ar en procentuell andel av det totala hastighetsomradet. Bada riktningarna
av varje rorelse kan justeras separat.

Navigera installningarna for hjalpventil och kranventil med knapparna Nasta
sida och Féregaende.

Innan du justerar maximistrommen, stall in Quick Trim-vardet till 100 %.
Annars begransar den hastigheten av din installning.

8.2.2 Min. hastighet

r r
Kran Min hastighet 1 ") Kran Min hastighet 1 ")
A 300 300 300 300
¥, VALVE 7 VALVE 8
300 300 300 300
. .(-_) 300 300 . gus 300 300 gus '
= < 300 300 = VALVE 1 300 300 VALVE2 =
{ 300 300 Bus 300 300 Bus
QP 300 300 VALVE 3 3¢ 300 VALVE 4
b |
Minimistrédm fér solenoid. Ska stallas in enligt féljande:
1. Oka vérdet sa att kranfunktionen precis kommer igang
2. Minska vardet tills rorelsen ater slutar
3. Minska ytterligare tva steg (= 10mA) fran gransen dar rorelsen slutade
4. Gor detta for varje funktion och varje riktning
Navigera installningarna for hjalpventil och kranventil med knapparna Nasta
sida och Foregaende.
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8.2.3 Accelerationsramper

r r
Crane Acceleration ramp(ms)T * ‘3 Kran Accelerationsramp (ms)T * ‘3
A 250 250 300 300
Y VALVE 7 VALVE 8
250 295 300 300
K -{::) 250 250 Kk sus 300 300 gys 4
— 250 250 £ VALVE 1 300 300 VALVE2 =
{ 250 250 BuUs 300 300 BuUs
Ge 225 250 VALVE 3 399 300 VALVE 4

| S

Accelerationsramperna definierar hur snabbt styrningens varden gar fran
min. hastighet till max. hastighet. Ju stérre rampvarde, desto langre tar det
for ett styrningsvarde att ga fran min. hastighet till max. hastighet. Stall in
accelerationsramperna sa att kranrorelserna ar smidiga men utan langa
fordrojningar i styrningen.

Navigera instéllningarna for hjalpventil och kranventil med knapparna Nasta
sida och Foregaende.

8.24 Retardationsramper

r r
Kran Retardationsramp (ms)1 'ﬁ Kran Retardationsramp (ms)1 ")
j\ 500 500 300 300
& VALVE 7 VALVE 8
500 500 300 300
K -{::) 200 250 k  sus 300 300 gys 4
= 500 250 & VALVE 1 300 300 VAWVE2 &
{ 500 500 BuUs 300 300 BuUS
G 500 250 VALVE 3 399 300 VALVE 4

A

Retardationsramperna definierar hur snabbt styrningens varden gar fran
max. hastighet till min. hastighet. Ju stérre rampvarde, desto l&ngre tar det
for ett styrningsvarde att ga fran max. hastighet till min. hastighet. Stall in
retardationsramperna sa att kranrérelserna ar smidiga men utan langa
fordrojningar i styrningen.

Navigera installningarna for hjalpventil och kranventil med knapparna Nasta
sida och Foregaende.
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8.2.5 Hastighetsbalans

r 4
Kran Hastighetsbalans (%)T ‘4) Kran Hastighetsbalans (%)T “)
‘A 50 50 50 50
) wlr,r VALVE 7 VALVE 8
50 50 50 50
[ P 100 100 :‘: | E sus 50 100 gys 4
= 100 100 (—_)(_ = Z VAWVE1 50 100 VALWWE2 =
( 50 100 O Bus 100 100 BuUS
G 5o 100 VALVE 3 199 100 VALVE 4

| &

| S

Med hastighetsbalansinstaliningarna kan du definiera den relativa
hastigheten mellan varje kranfunktion nar du justerar kranhastigheten med
hjalp av Technion Quick Trim i arbetsvyn. | det har exemplet vill féraren att
gripens funktioner ar sa snabba som mgjligt i alla situationer.

Navigera installningarna for hjalpventil och kranventil med knapparna Nasta
sida och Féregaende.

8.2.6 Rotatorriktning

58

2

Instaliningar Kran 10<)
[ Max hastighet ] [ Min hastighet ] u
[ Accelerationsramp ] [ Retardationsramp ] E

[ Speed balance [Rotator riktning ’)] -

[ Progressiv kurva

| €

Rotatorns rotationsriktning kan andras. Du applicerar andringen genom att
trycka pa knappen. Pilen visar rotatorns riktning.
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8.2.7 Progressiv kurva

4 4
Kran Progressiv kurva T “) Kran Progressiv kurva
A 50 50 50 50
Y VALVE 7 VALVE 8
50 50 50 50
' {:__) 100 100 ' Bus 50 100 gus
= 100 100 Z VALVE1 50 100 VALVE 2
{ 50 100 BuUs 100 100 Bus
(')() 50 100 VALVE 3 1qp 100 VALVE 4

| S

Med den progressiva kurvan kan féraren andra kontrollsignalens linearitet.

100

> 4

40

0 10 20 30 40 S0 60 70 80 90 100
1 Rorelsehastighet (vertikal axel) 2 Joystickens position (horisontell axel)
* 0% —ingen rorelse * 0% — mittposition

* 100 % — maximal hastighet * 100 % - ytterposition
3 Progressionsvarde

* 0% -Ingen progression

* 100 % — maximal progression
Om vardet ar 0 % ar kontrollsignalen densamma som joystickens position.
Genom att Oka vardet kan foraren forbattra precisionen nar joystickrorelsen
startar. Vaxla mellan installningarna for hjalpventil och kranventil med
pilarna.
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8.2.8  Vinklingshastighet
|

[
xCrane Movement Speeds T 'Q) xCrane Movement Speeds T 'Q)

Slew speed limit m/s Slew speed limit m/s

| S | S

8.2.9 xCrane PLUS

| 4
Installningar xCrane Plus 1 .ﬁ
[ Hastighet ]
[ Styrning justering ]

|

xCrane PLUS-styrningen ar en styrning dar systemet driver flera
kranrorelser samtidigt. Denna egenskap tillater att kranen rér sig pa samma
satt som den parallella bommen, utan den parallella stagen.

Denna egenskap kan endast anvdndas med en normal kranbom, inte
med parallellbommen.

Foéraren anger for kranrérelserna ett procentvarde for hastigheten for varje
cylinderriktning. Med dessa varden kan foraren stalla in
styrningsférhallandet mellan bomcylinderns rérelser for att uppna den basta
mojliga parallella rorelsen.
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Ikonerna hogst uppe pa installningssidan visar den parallella rérelsens
riktning.
| .

xCrane Plus Movement speeds T 'Q)

<

Bl
Outerboom speed 65 | 50 ‘ "
x1
Lifter speed 55 ‘ 50 ‘ .
A

Vardena andras fran skarmen. Aktivera rorelsen och 6ka/minska vardet med
knapparna +/-. Multiplikatorn kan andras med den mellersta knappen (med
x2). Det finns tre multiplikatorvarden, x1, x2 and x10.

[ 4
xCrane Plus Styrning justering T '1)

Reverse extension TRUE

| &

Driftiagesparametrarna andras genom att trycka pa knapparna intill
parameterns namn.

Styrningsalternativet PLUS valjs fran huvudvyns val av lage. Det finns tre

alternativ som andrar kranens beteende:

- Parallell bomrorelse med manuellt styrd forlangning

- Parallell bomrérelse med automatisk styrning av férlangningen

- Forlangnings-/lyftbommens rorelse med manuell styrning av
ytterbommen

Forlangnings-/lyftlage ar tillgangligt om systemet ar konfigurerat med
automatiskt forlangningslage. Forlangningsbommens riktning kan andras
om Automatiskt foérlangningslage ar aktiverat.
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8.2.9.1 Parallell bom

Det parallella bomlaget ar standardlaget.

Med det parallella bomlaget styr féraren tva rorelser samtidigt: lyft och
ytterbom. Bommarna styrs med ytterbommens joystick (vanligtvis Y-axeln).

Justering av vardena andrar bommens beteende. Styrningen av lyft med
den hogra joystickens Y-axel 1aggs till i lyftbomsstyrningen och med denna
egenskap kan vinkeln pa den parallella rérelsen korrigeras.

Detta lage fungerar bast med ett skdrdaraggregat monterat pa kranen.

»
xCrane Plus Hastighet(%) T '(3

<
50 50

Yttre kran [

o [0 ] (]

| S

8.2.9.2 Parallell bom med automatisk forlangning

| det parallella bomlaget med automatisk férlangning styr féraren tre rorelser
samtidigt. Styrningen ar i princip identisk med den féregaende, men som
tillagg finns styrning av férlangningsbommen.
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Forlangningscylindern ar aven forsedd med hastighetsvarde for bada
riktningarna.

P
xCrane Plus Hastighet(%) T '(3

<

Yttre kran [ 50

| =)
o [0 ] (]
| =)

Forlangings kran [ 50

b

PLUS-laget har inga realtidssensorer och det kan inte berakna
bompositionen. Cylindrarna drivs med definierade hastigheter och om
nagon av cylindrarna uppnar full in-/utposition, vet xCrane-systemet inte
detta.

| PLUS-laget kan man anvanda pa-/avsensorer for att indikera att cylinderns
anda har uppnatts. Detta forhindrar onddig effektforlust.

Med det automatiska forlangningslaget rekommenderas minst
férlangningscylindern i sensorn.

8.2.9.3 Forlangnings-/lyftlage

TECHNION

3
b

Med detta lage styr foraren lyftbommen och férlangningsbommen samtidigt.
Ytterbommen styrs manuellt.

'xCrane Plus Hastighet(%) T 013
" w
Lyft kran [ 50 ] [ 50 ]
Forlangings kran [ 50 ] [ 50 ]
A
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Forlangnings-/lyftbommens styrlage ar tillgangligt om den automatiska
styrningen av forlangningsbommen &r aktiverad.

Med detta styrlage styrs férlangningsbommen fran samma joystick som
lyftbommen. Féraren anger ett hastighetsvarde for bada cylinderriktningarna
for lyft och foérlangning. Den automatiska styrningen av férlangningsbommen
kan paverkas genom att anvanda férlangningsbommens styrning fran
joysticken.

Detta lage ar anvandbart vid lastning/lossning.

8.2.10 xCrane PRO

64

Om systemet har xCrane PRO-licensen blir tva styrlagen, PRO och PLUS,
tillgangliga. Laget kan éandras genom att trycka pa lagesvaljaren uppe till
hoger pa skarmen.

Med laget xCrane PRO (1) styr foraren spetsens rorelse i stallet for
individuella cylindrar.

| styrlaget xCrane PRO finns tre mojliga férinstallda parametergrupper.
Varje forinstalld grupp innehaller en uppsattning av parametrar som kan
andras fran installningsmenyn. Antalet férinstallda grupper kan konfigureras
med tillverkarkonfigurationen.

189V

Det forinstallda styrlaget valjs genom att trycka pa knappen som har namnet
pa det 6nskade férinstallda laget.
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Menyknappen Oppnar instéllningarna for den for tillfallet aktiverade
forinstallda l&get. Féraren kan justera kranens rorelsehastigheter.

[ 4
Installningar xCrane Parallel T“) xCrane Pro Movement Speeds T '()

Hastighet ] rﬁ

'

Begrénsning av X-hastig m/s

Begransning av Y-hastig| m/s

Begransning an Férlangi m/s

Begransning anv svangk mfs

Hastighetsgrans X: hastigshetsgrans for spetsens horisontella rorelse.
Hastighetsgrans Y: hastigshetsgrans for spetsens vertikala rorelse.

Hastighetsgrans for forlangningsbom: hastighetsgrans fér indragning och
utskjutning av férlangningsbommen.

Vinklingshastighetsgrans: Nar kranen vinklas ror sig kranspetsen i samma
hastighet oavsett avstandet mellan kranspetsen och bommens bas. Om
vinklingshastighetsgransen ar satt till 0.0, finns ingen
hastighetsbegransning.
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8.3 Justera installningsvarden

66

[ 4

Kran Max hastighet (%)1 '{)
{- A 100 100 '
< 100 100
! -{:__) 100 100
2 100 100
( 100 100
C) () 100 100

A

For att valja den funktion som du vill justera, aktivera den énskade
funktionen med joysticken. Ikonen fér den valda funktionen blir bla och intill
den motsatta joysticken visas symbolerna - och +. Du Okar eller minskar
vardet med z-axeln pa den motsatta joysticken. Nar du har stallt in ratt
varde, kan du aterga till undermenyn eller bérja justera nagon annan
funktion.

Kran Max hastighet (%)1 'Q)
{- 100 ]
95 100
100 100
(' -
100 100

{- 100 100
Ge 100 100

| S

| exemplet ovan har féraren valt ytterbommen som anvands med den
vanstra joysticken. Féraren kan nu justera maxhastigheten for denna
funktion med z-axeln pa den hdgra joysticken.

Kran Max hastighet (%)1 '{)
100 100 ]
\% !
.(- 95 100 A
100 100
(< (_(")
100 100 €3>

100 100 O
C)-()- 100 100 é)

Varden kan aven justeras pa skarmen. Aktivera sedan rérelsen och
riktningen genom att trycka pa ikonen, tryck sedan pa de bla uppat- eller
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nedatpilarna for att justera vardet. Lamna den valda rérelsejusteringen
genom att trycka pa Aterga eller pa ikonen.

[ 4
Kran Max hastighet (%)

A 100 100 J\

.{- < o5 100 A

[ > 100 100

— .{:_ 100 100
( 100 100

G 100 100 (S

Foraren kan testa justerade varden genom att trycka pa Test i
justeringslaget. Testlaget satter kranen i normalt driftldge; alla kranrérelser
ar tillgangliga. Tryck pa knappen for att Iamna testlaget och ga tillbaka till
justeringslaget.

~l;l*

RY
)

| &

Far att ga tillbaka till installningsmenyn, tryck Aterga.

TECHNION

| 4 | 4
Joystick Filter T 'ﬁ Joystick Filter T 'ﬁ
Y 0 0Y Y O 0Y +
! z 0z ! Z 9 0z —!
] [ | [ |
Al O 0 Al Al (O 0 Al
A2 0 0 A2 A2 0 0 A2
| |

Justeringen av joysticksparametern ar i grunden samma sak som
justeringen av ventilparametern. Valj férst kanalen for att justera och andra
vardet fran Z-axeln pa den motsatta sidans joystick.

[ 4
Joystick Filter T '4)
X 1 4 X
Y 3 4 Y
! zZ1 2 Z
-
Al O 0 Al
A2 0 0 A2
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Joystickparametervarden kan aven justeras pa skarmen. Axeln valjs genom
att trycka pa joystickikonen. Varje tryckning andrar kanal. Vardet andras
genom att trycka pa de bla upp- eller nedknapparna. Lamna den aktiva

kanalen genom att trycka pa joystickikonen eller Aterga.
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8.4 Spara data

Data ska sparas om kranens eller joystickens varden andras.

Nar du har gjort alla nédvandiga justeringar och vill ga tillbaka till arbetsvyn,
tryck Atergd. Om parametrarna har éndrats, ombeds anvéndaren att spara

vardena.
r |9.V.$£J_
Instéllninaar ti 'h
{ MESSAGE
—| Spara andringar? .(-

o X | v ! 4
h ‘L
Anvandaren kan spara parametrarna genom att trycka pa OK (grén knapp)

eller ta bort gjorda andringar genom att trycka pa Avvisa (réd knapp). Efter
att valen har sparats (eller avvisats) atergar skarmen till arbetsvyn.
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Instéllningar — Joystick

8.5
| 4
Installningar
[ Kalibrering ]
[ Dodlage ]
[ Filter ]
|
| instaliningsmenyn finns undermenyn for joystickarna under joystickikonen.
8.5.1 Kalibrering
Kalibreringen av joystickarna gérs i tre steg.
|
Joystick Kalibrering | * 1)
X 50% ® ® 49% X Step:
Y 499% @ @ 51% Y
kK z42% o o 0%z ¥
F F
= A AL ™=
A2 A2
I mittlage, tryck ENTER

| S
Lamna joystickarna i mittlaget och tryck pa Nasta. Den gréna punkten intill
joystickens varde indikerar att valda kanalen ar OK.

| 4
Joystick Kalibrering T '1)
X 50 % 49 % X Step: i
Y 49 % 51% Y
kE z 2% s0% z ¥
= =
=aA AL =
A2 A2
For fran andlage till &ndlége
och tryck ENTER

Flytta bada joystickarna sa att alla joystickriktningarna nar full slagposition.
Glém inte rorelsen pa Z-axeln. Nar alla joystickriktningarna har natt den fulla
slagpositionen, tryck Enter. Om inget hander nar du trycker Enter, har en av

TECHNION
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rorelserna inte natt andlaget. Upprepa stegen och sakerstall att alla
funktionerna for bada joystickarna har gatts igenom.

P
Joystick Kalibrering T '1)

X 50% ® ® 49% X Step:

Y 49% © © 51% Y
kK z42% o o 0%z ¥
= =
= A Al =
A2 A2

For fran andlage till &ndlége
A och tryck ENTER

Den grona punkten intill joystickens varde indikerar att valda kanalen ar OK.

Om A1 eller A2 fran ndgondera sidan visar varden, betyder detta att en
extra joystick ar konfigurerad i systemet och den maste kalibreras precis
som de andra kanalerna

[ 4

Joystick Kalibrering T &

ﬁ 2

Step:

X 50% ® ® 49% X
Y 49% ©® © 51% Y
z49% © o 0%z ¥
Al Al =

A2 A2

Kalibrering klar! Tryck ENTER
A

Kalibreringen ar slutford. Tryck Enter for att bekrafta dina kalibreringsdata.
Spara dina data genom att aterga till arbetsvyn.

8.5.2 Dodlage

[
Joystick Dodlage (%)1-1)
X 17 17 X
Y 17 17 Y
! z 17 17 Z !
] [ |
Al 17 17 Al
A2 17 17 A2

A

Installningarna fér dédlaget definierar hur mycket joysticken maste réra pa
sig fran mittpunkten for att aktivera en rorelse. Detta anvands for att
forebygga odnskade roérelser, till exempel under kérning.
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8.5.3 Filter

P
Joystick Filter T-(D
X 0 0 X
Y 0 oY
F oo oz 14
] [ |
Al Q 0 Al
A2 0 0 A2

| S

Denna funktion filtrerar sma vibrationer i joystickarna nar maskinen skakar i
arbetsmiljon. Den filtrerar aven alltfér snabba rérelser som féraren gor. Ju
stérre varde, desto med filtreras den inkommande signalen fran joysticken.
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8.6 Installningar — Diagnostik
'Instéllningar Diagnostik 1-1)
[ Utgang Sensorer .
[ Joystick Ingang
[ System Fellogg
[ Mjukvara Boom position
| &

| installningsmenyn finns undermenyn for diagnostik under symbolen som
ser ut som ett forstoringsglas. Diagnostiken ger anvandaren majlighet att
kontrollera olika delar av xCrane-systemet.

8.6.1 Utgang

'Diagnostik
(7,
(<

£

r
Diagnostik Utgang T . 13
0 0
VALVE 7 VALVE 8
0 0
Bus O 0 Bus
VALVE 1 ¢ 0 VALVE 2
Bus O 0 Bus
VALVE 3 g 0 VALVE 4

| S

Pa skarmen visas styrsignalerna till ventilen. Vaxla mellan instéllningarna for
hjalpventil och kranventil med pilarna.

8.6.2 Joystickar

Joystick 1 s ‘)

[
Diagnostik
X 49 %
Y 49 %
k z 4%
—
- Al
A2
A

49 % X
52% Y
50% z ¥
=
Al -

A2

Pa skarmen visas inkommande signaler fran joystickar. Signalerna ar
procentuella varden av den uppmatta joysticksignalen. Vardena ska vara
kring 50 % nar joysticken ar centrerad.

TECHNION
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Vardet pa kanalerna ska motsvara angivelsen nedan for att xCrane-
systemets krav uppfylls.

Korrekt varden for joystickriktningarna:

- Hoger joystick X-axel till vanster = ~90 % och till hoger = ~10 %

- Hoger joystick Y-axel till upp = ~10 % och till ned = ~90 %

- Hoger joystick Z-axel till upp = ~10 % och till ned = ~90 %

- Vanster joystick X-axel till vanster = ~10 % och till héger = ~90 %
- Vanster joystick Y-axel till upp = ~90 % och till ned = ~10 %

- Vanster joystick Z-axel till upp = ~10 % och till ned = ~90 %

Om dessa varden inte uppnas, ar joystickkonfigurationen fel eller ocksa ar
joysticksledningarna inte enligt kraven. Kontakta i detta fall din
aterforsaljare.

Det ar nédvandigt for mjukvaran att joystickkanalernas riktningar ar korrekt.

8.6.3 Sensorer

[ 4

Diagnostik Sensorer 1 ‘43

Utetemperatur

Oljetryck

Oljetryck

Lasttryck
Hastighets-potentiometer

my

o o o o oo

Drivnings-potentiometer

| S

Denna skarm visar diagnostikmatningarna fran externa sensorer, som ar ett
tillval. Enheten efter signalvardet beror pa sensorns konfiguration. Enheten
kan vara spanning (mV), amper (mA) eller resistans (Q). Om sensorn inte ar
konfigurerad i systemet ar signalvardet noll (0) och ingen enhet visas.
Potentiometrar méats alltid genom spanning; darfér enheten mV efter vardet.

| 4 4
Diagnostik Sensorer T“) Diagnostik Sensorer T“)
Sitsgivarstatus N/A Cylinder ON-OFF sensors IN ouT
Dérrgivarstatus N/A Lift ON-OFF sensors N/A N/A
Dead Man Switch, status N/A Tilt ON-OFF sensors N/A N/A
Givare for transportlége, st N/A Extension ON-OFF sensors N/A N/A
Givare for stédfot in, status  pya
Oil filter pressure switch N/A
A | &
Denna skarm visar statusar fran externa (pa-av) sensorer. Brytarnas/
sensorernas statusar ar foljande: PA, AV, FEL och N/A.
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8.6.4 Ingang
8.6.5 System
TECHNION

Diagnostik IngﬁngT '4)

Funktion Status

Left stabilizer up 0
Left stabilizer down
Right stabilizer up

Right stabilizer down
Steering enable
Crane/stabilizer selection
Floating valves

(= o R o o B ]

| &

Pa diagnostiksidorna visas statusen av systemets ingangar. Statusen fran
ingangen andras fran 0 till 1 om knappen eller brytaren fungerar som den
ska.

Vaxla mellan sidorna med pilarna.

[ 4

Diagnostik System T '4)

Avfarda 18866 mV

Total working time: 0 h 33 min
Current working time: 0 h 0 min
Total power on time: 747 h 51 min
Last boot power time: 747 h 1 min

Current boot time: 0Oh 49 min

| &

Matningsspanningen och Power ON Time visas i systemets
diagnostikmeny. Power ON Time &r en kumulativ siffra som anger tiden, det
vill sdga antalet timmar som xCranes stromforsorjning har varit paslagen.

Andra tidsvariabler pa systemets diagnostiksida har beraknats fran den
totala arbetstiden. Dessa tidsvariabler kan vara hjalpfulla i feldiagnostik och
annan diagnostik.

Foraren kan se statusen for den anslutna maskinbussen genom att trycka
pa pilknappen.
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8.6.6

8.6.7

8.6.8

Information om mjukvara

Fellogg

[
Diagnostik Mjukvara T '4)

SN: SW: FW:
xCrane ‘294593 1.5.1.1_trol 3.14.10.1 ‘

Joystick

Skarm |1931383EA ‘1.5.1.1_1M 2.2.3 ‘

IP |192.168.135.6

| S

Pa denna skarm visas information om systemmodulernas mjukvara
(TEC152, skarm, eventuell extern joystick och/eller styrmodul).

[ 4

Fellogg Active faults: 0 T -(D

Joystick channel not centered
Left Joystick Y1

Node ID: 15

Additional information: 0

Firstat: 558 h 24 min StatusRead
Lastat: 558 h 24 min Repeats: 0
Date and time: 2020-03-13 14:19 a4

A

| felloggen visas alla varningar och larm. Denna information ar endast
avsedd for tillverkaren.

Navigera med pilarna i felloggen.

Bomposition

| &
Diagnostics

-

Boom position Diagnostics Boom position

X:6.3m Y:0.6m
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8.7

8.71

TECHNION

Installningar — System

[
Installningar

[ Skarm ]
Installningar

[ Kopiera parametrar]

fabriksinstallningar

A

| installningsmenyn finns undermenyn for systemet under

kugghjulssymbolen.

Skarminstallningar

[ 4
System

Skarm T '4)

[ N EEN N

H (2020 |[ 03 |

24 |

e ]
| &

Har kan du stélla in sprak, tid, datum och skédrmens ljusstyrka.

Spraket kan andras i sprakmenyn. Menyn éppnas genom att trycka pa
kappen med det nuvarande spraket.

[ 4

Skarm T > h

System
Q@ [ o |
[ Suomi Polszczyzna
[ Svenska Deutsch
H [ Eesti keel Francais
[ Latviesu Espafiol
|. Svenska 31% |
A

Tiden kan andras genom att trycka pa knapparna for tidsangivelse.
Tidsformatet ar hh:mm.
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Datumet kan andras genom att trycka pa knapparna fér datumangivelse.

Tidsformatet ar yyyy:mm:dd.
| 4 4
System Skarm T -QD System Skarm T -Q)
c 04 | e 15 | o5 |
H 2020 | 03 | 24 | H 2020|03|24|
|. Svenska | 31% | |. Svenska | -:é:- 31% |
h | S
Ljusstyrkan justeras med ett glidreglage som visas nar man trycker pa
knappen. Ljusstyrkan justeras med glidreglaget.
| 4
System Skarm 1 '1)
e 15 | 05 |
ﬁ 2020 | 03 | 24 | |
J
|. Svenska |
| &
8.7.2 Kopiera parametrar
[ 4
Kopiera nstallningar fran annan férare T '4)

78

Kopiera frén féraren

Till féraren:

installningar till den aktiva foraren.

| &
Forarinstallningar kan kopieras har. Valj den forare fran vilken du vill kopiera
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Anvandaren kan byta forare, till vilken parametrarna kopieras, genom att
trycka pa knappen.

4 4
Kopiera nstéllningar fran annan férare T ‘4) Kopie i A
Q MESSAGE
. ] - A —t
Kopiera fran foraren Kopi Kopiera installningar fran
y annan forare till nuvarande
) o
Till foraren: 1 Till f,ﬁ
x
| S A

Parametrarna kopieras fran den valda féraren till den aktuella foraren
genom att trycka pa OK. Efter det visas ett popupfonster.

8.7.3 Fabriksinstallningar

r Slﬁ.l’.ﬁmj_
Instélininaar -13 |
A WARNING
1 Aterstall alla .(-
standardparametrar? il
Kop

(o et

Alla parametrar kan aterstallas till fabriksinstallningar. Detta ska inte goras
annars an da alla parametrar av nagon anledning ar riktigt fel.

Aterstaliningen till fabriksinstéllningar aterstéller endast parametrarna for
den nuvarande foraren.

TECHNION
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9 USB-installningar
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USB-installningar ar alltid tillatna nar USB-enheten ar ansluten. Om USB-
enheten har matats ut maste den tas ut och sedan anslutas pa nytt.
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9.1 Lasning av information
| 4
Installningar Las information 1.<)
[ Backup [ Loggar ] J

[ Standard forare

[ Konfigurera

]
]
J
J

[ Vald férare

A

| menyn for Iasning av information kan anvandaren skapa konfigurationer,
parametrar och felloggar pa USB-enheten.

Filen finns redan. Vill du skriva dver?

A

Om nagon av filerna nedan redan finns pa USB-enheten fragar skarmen om
anvandaren vill skriva éver den befintliga filen. | informationen visas aven
filnamnet. XCCONF.DAT visas som ett exempel.

9.1.1 Backup

Alternativet for sakerhetskopiering skapar flen XCBACKUP.DAT och sparar
den pa USB-enheten. Filen innehaller konfigurationer och parametrar fran
alla forare.

9.1.2 Konfigurera
Konfigurationsalternativet skapar filen XCCONF.DAT och sparar den pa
USB-enheten. Filen innehaller systemkonfigurationer.

9.1.3 Standardforare

Alternativet for standardférare skapar filen XCDEF.DAT och sparar den pa
USB-enheten. Filen innehaller standardparametrarna (fabriksinstallningar
for alla parametrar).
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9.1.4 Loggar

Alternativet for loggar laddar upp felloggen till USB-enheten. Filen ar endast
till for tillverkaren.

9.1.5 Nuvarande forare

Alternativet for nuvarande forare skapar filen XCCURR.DAT och sparar den
pa USB-enheten. Filen innehaller parametervarden fran den férare som ar
aktiv just nu.
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9.2

9.21

9.2.2

9.2.3

9.24

Skriv information
| 4

Instaliningar Skriv information T .

[ Aterstall

[ Standard forare

J
]
[ tomnguers |
J

[ Vald férare

A

| menyn for skrivning av information kan anvandaren ladda konfigurationer
och parametrar fran USB-enheten till systemet.

I menyn for skrivning av information ar knapparna osynliga om filen som hoér
till funktionen inte finns pa USB-enheten. Om anvandaren till exempel vill
ladda ned fabriksinstaliningarna och filen XCDEF.DAT inte finns pa USB-
enheten, ar knappen Standardférare osynlig.

Aterstall

Detta alternativ anvands for att aterstalla data till systemet. For att aterstalla
data behdvs filen XCBACKUP.DAT. Egenskapen kan anvandas for att
overfora konfigurationer och parametrar till andra xCrane-system.
Konfigurera
Konfigurationsalternativet aterstaller konfigurationer fran filen
XCCONF.DAT.
Standardforare
Alternativet for standardférare aterstaller standardparametrarna fran filen
XCDEF.DAT.
Nuvarande forare

Alternativet for nuvarande forare aterstaller parametrarna fran filen
XCCURR.DAT till den férare som ar vald just nu.
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9.3 Fildoverforingsinformation

Om nagot av alternativen for Iasning eller skrivning av information ar valt
och USB-enheten innehaller ratt fil, borjar systemet scanna USB-enheten.

' . = -

ki

Processar... Vanligen vanta!

A

[ 4 . 4

nstallningar Skriv_information . ﬁ
[0
Klart!
| N

' = -
O
Klart!
File: XCBACKUP.DAT saved to USB
T
|
| S

Efter funktionerna rekommenderas att man trycker pa Mata ut USB innan
USB-enheten tas bort. Nar man gor sa kan anvandaren undvika skadade

data konfigurerings-, parameter- och loggdfilerna.
Efter att knappen Mata ut USB har tryckts, atergar skarmen till arbetsvyn.

9.3.1 Fel med filen

Under anvandning av USB kan tre olika fel intraffa. Vid ett fel visas ett
meddelande pa skarmen. En lista éver alla felmeddelanden finns nedan.
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Felmeddelande

Beskrivning

Filen hittades inte!

Ratt fil finns inte pa USB-enheten

Kommunikationsfel!

Anslutningen till USB har brutits

Filskrivningsfel!

Ett fel uppstod vid skrivning pa USB

Fillasningsfel!

Ett fel uppstod vid lasning fran USB

Filverifieringsfel!

Systemet kan inte verifiera filen pa USB

Fel vid komprimering!

Systemfel nar filen skapades

Fel vid extrahering!

Systemfel nar filen extraherades

CRC-fel vid Kontrollsummafel i filen
komprimering!
Komprimeringsfel Fel filformat eller filen kan inte hittas pa USB-

enheten

Skrivning ar inte tillatet!

USB-enheten ar skrivskyddad

Fell

Annat fel som inte anges ovan
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